Curriculum Vitee

1 Dados pessoais

Nome: Guilherme Bittencourt

Cargo: Professor Adjunto do Departamento de Automacaaer8és (DAS) da Universidade Federal de Santa Catarina (WFSC
Data de nascimento: 21 de julho de 1956

Natural de Porto Alegre - RS - Brasil

2 Endereco

Departamento de Automacéo e Sistemas (DAS)
Centro Tecnolégico (CTC)

Universidade Federal de Santa Catarina (UFSC)
88040-900 - Florianopolis - SC - Brasil

Telefone: (48) 3721 7665

Fax: (48) 3721 9934

E-mail: gb@das.ufsc.br

Internet: http://www.das.ufsc.brgb

3 Areas de interesse
e Ciéncias Exatas e da Terra (1.00.00.00-3)

— Ciéncia da Computacao (1.03.00.00-7)

x Teoria da Computacao (1.03.01.00-3): Inteligéncia Aitfic
x Matemética da Computacéo (1.03.02.00-0): Logica e Reptasio de Conhecimento
x Sistemas de Computacédo (1.03.04.00-2): Sistemas Edptsa Sistemas Multiagentes

e Engenharias (3.00.00.00-9)

— Engenharia Elétrica (3.04.00.00-7)
x Eletrbnica Industrial, Sistemas e Controles Eletroni®84.05.00-9): Robdética e Inteligéncia Computacional

4 Formacéao académica

¢ ENGENHEIRO ELETRICISTA - Opcao Eletréniéscola de Engenharia - Universidade Federal do Rio Grandud-
UFRGS, Porto Alegre - RS, dezembro de 1979.

e BACHAREL EM FiSICAInstituto de Fisica - Universidade Federal do Rio Grand&dlo- UFRGS, Porto Alegre - RS,
dezembro de 1981.

¢ MESTRE EM COMPUTACAO APLICADMstituto Nacional de Pesquisas Espaciais - INPE/MCT,J8&é dos Campos
- SP, Titulo da DissertacadSolugdo analitica de equacg@es diferenciais ordinarias dm@ira e segunda ordem por
computadoy orientador Dr. Luiz Alberto Vieira Dias, outubro de 1984.



DIPLOME D’ETUDES APPROFONDIES (DEA) EN INFORMATIQUEboratoire d'Informatique Fondamentale et
d’Intelligence Atrtificielle - Institut National Polyteclique de Grenoble - LIFIA/INPG, Grenoble - Franga, Titulo do
Trabalho: Intégration d'Outils Graphiques dans un Logiciel de Cal€ormel orientador Dr. Jacques Calmet, julho de
1986.

DOKTOR DER NATURWISSENSCHAFTEN (Dr. Rer. NRgkultat fir Informatik - Universitat Karlsruhe, Karlsre -
Alemanha, Titulo da Tesé&n Architecture for Hybrid Knowledge Representatiorientador Dr. Jacques Calmet, janeiro
de 1990.

5 Atividades profissionais

6.1

margo a setembro de 197BROGRAMADOR ESTAGIAR]Diretiva - Consultoria de Administrag&o Ltda, Porto Alegr
- RS, estagio em programacao comercial (COBOL).

fevereiro de 1980 a fevereiro 198ENGENHEIRO DE SOFTWARIMstituto de Fisica - Universidade Federal do Rio
Grande do Sul - UFRGS, Porto Alegre - RS, Assessor da Cooddeiaade Computacao.

02 de agosto de 1982 a agosto de 198SSISTENTE DE PESQUISASstituto Nacional de Pesquisas Espaciais - INPE,
Sao José dos Campos - SP

agosto de 1989 a novembro de 198ESQUISADOR AUXILIARNstituto Nacional de Pesquisas Espaciais - INPE, Sao
José dos Campos - SP

novembro de 1990 até julho de 199ESQUISADOR ADJUNTnstituto Nacional de Pesquisas Espaciais - INPE, Sao
José dos Campos - SP

julho 1993 até 03 de julho de 199BRESQUISADOR TITULARnNstituto Nacional de Pesquisas Espaciais - INPE, Sao
José dos Campos - SP

05 de setembro de 1995 até 20 junho de 19¥ROFESSOR ADJUNT @epartamento de Engenharia Elétrica - Labora-
tério de Controle e Microinformatica - Universidade FedieiSanta Catarina - UFSC, Florianépolis - SC

20 junho de 1997 até o presenRROFESSOR ADJUNTOepartamento de Automacéo e Sistemas - Universidadedteder
de Santa Catarina - UFSC, Floriandpolis - SC

Publicacoes

Livros

. BITTENCOURT, Guilhermé\n Architecture for Hybrid Knowledge RepresentatiBih.D. Thesis, Universitat Karlsruhe,

250 p., 31 Januar 1990 (INPE - 5123 - RPE/628, setembro 1990).

. BITTENCOURT, Guilherménteligéncia Atrtificial Ferramentas e Teoriapublicado pela Décima Escola de Computacéo,

Departamento de Ciéncia da Computacédo, UNICAMP, Camp8R<40 p., 1996.

. BITTENCOURT, Guilherménteligéncia Artificial Ferramentas e TeoriaEditora da UFSC, ISBN 85-328-0138-2, 362 p.,

Florian6polis, SC, 1998 (1edi¢éo), 2001 (2edi¢éo), 2006 (Bedicao).

. BITTENCOURT, Guilherme; RAMALHO, Geger (Editor&dvances in Artificial Intelligence 16th Brazilian Symposi

on Artificial Intelligence (SBIA'2002)Lecture Notes in Atrtificial Intelligence, Vol. 2507, SprieigVerlag, ISSN 0302-
9743, ISBN 3-540-00124-7, November 10-14, 391 p., 2002.

. QUEIROZ, Ruy de ; MACINTYRE, Agnus; BITTENCOURT, Guilhee (Editors)Proceedings of the 12 Workshop on

Logic, Language, Information and Computatjdreld in July 19-22, 2005, Florianopolis, Santa Catarirrazi, Electronic
Notes in Theoretical Computer Science, ISSN 1571-0661, M8, 222 p., 6 January 2006t(t p: / / www. ci n. uf pe.
br/~wol i ¢c/wol I'i c2005/).



6.2

1.

Capitulos de livros

BITTENCOURT, GuilhermeRepresentacdo de conhecimento: da metafisica aos prograpm 283-333, Capitulo 6
do Livro texto da XVII Jornada de Atualizacdo em Informat{&&5 p.), Hermano Perrelli de Moura (Editor), XVIII
Congresso Nacional da Sociedade Brasileira de Computdlf@dG, Belo Horizonte, MG, agosto de 1998.

. BITTENCOURT, Guilherme; MARCHI, Jerugen Embodied Logical Model for Cognitio@hapter 2 of Artificial Cogni-

tion Systems, Angelo Loula, Ricardo Gudwin and Jodo Quditaiitors), Idea Group, Inc. (ISBN: Hard cover: 1-59904-
111-1, Soft cover: 1-59904-112-X, E-Book: 1-59904-113gR). 27-63, 2006.

. MARCHI, Jerusa; BITTENCOURT, Guilherme; PERRUSSEL, tteai Prime Forms and Belief RevisiorRerspectives

on Universal Logic, Jean-Yves Béziau and Alexandre Cositel(Editors), Polimetrica International Scientific Figber
(ISBN 978-88-7699-077-9), Monza, Italy, pp. 365-377, 2007

Artigos em revista

1. BITTENCOURT, G.Boxing Theories (Extended Abstract)lournal of the Interest Group in Pure and Applied Logics

(IGPL)”, ISSN 0945-9103, Imperial College, London and MRbanck-Institut, Saarbriicken, Vol. 4, No. 3, pp. 479-481,
1996.

. BITTENCOURT, G Concurrent Inference through Dual Transformatidhogic Journal of the Interest Group in Pure and

Applied Logics (IGPL)", ISSN 0945-9103, Oxford UniversiBress, Vol. 6, No. 6, pp. 795-834, November, 1998.

. BITTENCOURT, G. e TONIN, IAn Algorithm for Dual Transformation in First-Order Logic'Journal of Automated

Reasoning”, ISSN 0168-7433, Kluwer Academic Publisheot, 7, No. 4, pp. 353—-389, November, 2001.

. FREITAS, F.L.G. de; BITTENCOURT, GComunicagdo entre Agentes em Ambientes Distribuidos @sed Modelo

"peer-to-peer".“Revista Eletronica de Iniciagcao Cientificaht(t p: / / www. sbc. org. br/rei c/), ISSN 1519-8219,
Sociedade Brasileira de Computacéo, Ano Il, Vol. Il No. iindo de 2002.

. POZZEBON, E.; FRIGO, L.B.; BITTENCOURT, (nteligéncia Artificial na educagéo universitéaria: quais eontribui-

¢Bes?Revista do Centro de Ciéncias da Economia e Informatica dAANRP, ISSN 1415-2061, Editora EDIURCAMP,
Vol. 8, No. 13, pp. 34-41, Bagé, RS, 2004.

. POZZEBON, E.; CARDOSO, J.; BITTENCOURT G.; CHIHAB, A.Group Learning Management Method for Intelli-

gent Tutoring Systeminformatica, ISSN 0350-5596, Vol. 31, No. 2, pp. 191-19%eJA007.

. FRIGO, L. B. ; CARDOSO, J. ; BITTENCOURT, G. . A Method for Meling Adaptive Interactions in Intelligent

Tutoring Systems. International Journal of Continuing EBegring Education and Life-Long Learning, ISSN (printed)
1560-4624, ISSN (electronic) 1741-5055, Indersciencdifhdrs, ftt p: / / www. i nder sci ence. coni br owse/
i ndex. php?j our nal | D=6), Vol. 17, No. 4-5, pp. 381-391, 2007.

. BITTENCOURT, G.Combining syntax and semantics through prime form reptasien Journal of Logic and Compu-

tation, Online ISSN 1465-363X, Print ISSN 0955-792X, Oxfdsniversity Press, Vol. 18, No. 1, pp. 13-33, February
2008.

Trabalhos em séries cientificas internacionais

1. BITTENCOURT, G.Integration of Graphical Tools in a Computer Algebra Systeffih. Beth and M. Clausen (Edi-

tors),Proceedings of the Fourth International Conferemté\pplicable Algebra, Error-Correcting Codes and Compute
Algebra, Lecture Notes in Computer Science No. 307, Sprivgdag, pp. 13-24, February 1988”, held in Karlsruhe,
Germany, September 1986.

. BITTENCOURT, G.A Connectionist-Symbolic Model for Cognitiom: “J. Komorowski and Z.W. Ras (Editors), Pro-

ceedings of the 1993 International Symposium on Methodeofpr Intelligent Systems (ISMI1S’'93), Lecture Notes in
Artificial Intelligence No. 689 (ISBN 3-540-56804-2), Spger Verlag, pp. 538-547", held in Trondheim, Norway, June
15-18, 1993.
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15.
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. BITTENCOURT, Gln the Quest of the Missing LinkProceedings of the ¥5 International Joint Conference on Avrtificial
Intelligence (IJCAI'97), Morgan Kaufmann (ISBN 1-55868&44)", pp. 310-315, Nagoya, Japan, August 23-29, 1997.

. BITTENCOURT, G. e TONIN, IA Multi-Agent Approach to First-Order Logic‘Proceedings of the8 Portuguese
Conference on Artificial Intelligence (EPIA97), Lectureoiés in Artificial Intelligence No. 1323 (ISBN 3-540-6358%-
Springer-Verlag”, pp. 167-178, Coimbra, Portugal, Octa®é, 1997.

. COSTA, A. C. P. L. e BITTENCOURT, QRarla: A Cooperation Language for Cognitive Multi-Agensf&ms.“Proce-
edings of the 8 Portuguese Conference on Atrtificial Intelligence (EPIA97ecture Notes in Artificial Intelligence No.
1323 (ISBN 3-540-63586-6), Springer-Verlag”, pp. 207-2C6imbra, Portugal, October 6-9, 1997.

. SA, C.C.; BITTENCOURT, G.; OMAR, NAn Autonomous Agent Architecture and the Locomotion Probf®rocee-
dings of the XIV Brazilian Symposium on Atrtificial Intelligee (SBIA'98), Lecture Notes in Artificial Intelligence No.
1515 (ISBN 3-540-65190-X), Springer Verlag”, pp. 11-20,ERE5 Campus, Porto Alegre, Brazil, November 3-6, 1998.

. BITTENCOURT, G. e TONIN, IA Proof Strategy Based on a Dual Representati®moceedings of the Fifth International
Conference on Artificial Intelligence and Symbolic Comgigta Theory, Implementations and Applications (AISC'2000
Lecture Notes in Artificial Intelligence, Springer Verlag/ol. 1930 (ISBN 3-540-42071-1), pp. 78-91, Madrid, Espanh
17 a 19 de julho de 2000.

. COSTA, A. C. P. L.; BITTENCOURT, Gbynamic Social Knowledge: A Comparative EvaluatibRroceedings of the
International Joint Conference IBERAMIA2000 (Ibero-Anean Atrtificial Intelligence Conference) SBIA2000 (Bra-
zilian Artificial Intelligence Symposium), Lecture Notes Artificial Intelligence, Springer Verlag”, Vol. 1952 (IS¥
3-540-41276-X), pp. 176-185, Atibaia, Sao Paulo, Brazdydmber 19-22, 2000.

. FREITAS, F.L.G. de; BITTENCOURT, Gognitive Multi-Agent Systems for Integrated InformatiRetrieval and Ex-
traction over the Internet:Proceedings of the International Joint Conference IBERARDOO (Ibero-American Artificial
Intelligence Conference) SBIA'2000 (Brazilian Artificiltelligence Symposium), Lecture Notes in Artificial Idigénce,
Springer Verlag”, Vol. 1952 (ISBN 3-540-41276-X), pp. 3309, Atibaia, Sao Paulo, Brazil, November 19-22, 2000.

TONIN, I.; BITTENCOURT, G.A Concurrent Algorithm for Logical Subsumptiod.M. Abe and J.I. da Silva Filho
(editors), Frontiers in Atrtificial Intelligence and Appéitions, Vol. 71, 10S Press (ISBN 1-58603-206-2, ISSN 0922-
6389), pp. 263-269, Logic, Artificial Intelligence and Raios (LAPTEC'2001), Faculdade SENAC de Ciéncias Exatas e
Tecnologia, Sdo Paulo, SP, 12 a 14 de novembro de 2001.

COSTA, A. C. P. L.; BITTENCOURT, @ynamic Social Knowledge: The Timing Evidenteroceedings of Brazilian
Artificial Intelligence Symposium (SBIA2002), Lecture i in Artificial Intelligence, Springer Verlag”, ISSN 0302
9743, ISBN 3-540-00124-7, pp. 160-169, Vol. 2507, Novenilird 4, Porto de Galinhas/Recife, Brazil, 2002.

FREITAS, F.L.G. de; BITTENCOURT, G\n Ontology-based Architecture for Cooperative InformatAgents.“Proce-
edings of the 18 International Joint Conference on Artificial Intelligen@@CAI'03), Morgan Kaufmann (ISBN 0-127-
05661-0)", pp. 37-42, Acapulco, México, August 9-15, 2003.

BITTENCOURT,G.; PERRUSSEL, L.; MARCHI, A Syntactical Approach to RevisiofProceedings of the 16 Eu-
ropean Conference on Artificial Intelligence (ECAI'04),iRan Lopez de Mantaras and Lorenza Saitta (editors)”, ISBN
1-586-03452-9, pp. 788-792, Valencia, Spain, August, 222004.

PEREIRA DE CASTRO, J.; POSTAL, A.; BITTENCOURT, &.Genetic Algorithm with Feminine SelectiofProce-
edings of the 16 European Conference on Artificial Intelligence (ECAI'0O&amon Lbépez de Mantaras and Lorenza
Saitta (editors)”, ISBN 1-586-03452-9, pp. 244-248, ValanSpain, August, 22-27, 2004.

BITTENCOURT,G.; MARCHI, JPropositional reasoning for an embodied cognitive modBroceedings of the XVII
Brazilian Symposium on Atrtificial Intelligence (SBIA'O4).ecture Notes in Artificial Intelligence, Springer Verlagna

L. C. Bazzan and Sofiane Labidi (editors)”, ISSN 0302-97&BN 3-540-23237-0, Vol. 3171, pp. 164-173, Sao Luis,
Maranhdo, Brazil, September 29 - October 1, 2004.

MARCHI, J.; BITTENCOURT,G.; PERRUSSEL, A.Syntactical Approach to Belief Updat&roceedings of the Fourth
Mexican International Conference on Artificial Intelliggm(MICAI'05), Lecture Notes in Computer Science Vol. 3789,
Springer-Verlag (ISSN 0302-9743), pp. 142-151, Alexar@etbukh, Alvaro Albornoz, Hugo Terashima-Marin (edi-
tors)”, held in Tecnolégico de Monterrey, Monterrey, Nudwe®dn, Mexico, November, 14-18, 2005.



17.

18.

GONCALVES, E.M.N.; BITTENCOURT, GA Planning-Based Knowledge Acquisition Methodologyazumi Naka-
matsu and Jair Minoro Abe (editors), Advances in Logic Balseedlligent Systems, Frontiers in Artificial Intelligence
and Applications, Vol. 132, I0S Press (ISBN 1-58603-568SEN 0922-6389), pp. 105-112, Selected Papers ofthe 5
Congress of Logic Applied to Technology (LAPTEC 2005) helddimeji, Japan, April, 2-4, 2005.

GONCALVES, E.M.N.; BITTENCOURT, GStrategies for multi-agent coordination in a grid world ngi Petri nets.
Francesca Toni and Paolo Torroni (editors), ProceedingseoSixth International Workshop on Computational Logic in
Multi-Agent Systems (CLIMA VI), City University London, UKJune 27-29, 2005, Lecture Notes in Computer Science,
Springer Verlag, ISSN 0302-9743, ISBN 3-540-33996-5, @8I00, pp. 414-419, 2006.

Trabalhos de circulagao internacional

1. BITTENCOURT, G. AUnified Formalism for Knowledge RepresentatiotM.L. Emrich, Z.W. Ras and M.S. Phifer

10.

11.

(Editors), Proceedings of the Third International Symposon Methodologies for Intelligent Systems Colloquia Pang,
ORNL/DSRD-11, Oak Ridge National Laboratory, pp. 111-12888", held in Torino, Italy, October 12-15, 1988 (Rapport
de Recherche RR 747-1-IMAG 87 LIFIA, Laboratoire dinforngaie Fondamentale et dintelligence Artificielle (LIFIA),
Grenoble, France, Octobre 1988).

. BITTENCOURT, GA System to Aid in the Specification of Knowledge-Basedr8yste Hannu and L. Seppo (Editors),

Proceedings of the Second Scandinavian Conference onchatifintelligence, pp. 687-700, 1989”, held in Tampere,
Finland, June 13-15, 1989.

. BITTENCOURT, G. AHybrid System Architecture and its Unified SemantitaW. Ras (Editor), Proceedings of the

Fourth International Symposium on Methodologies for ligeht Systems, North-Holland, pp. 150-157, 1989”, held in
Charlotte, NC, October 12-14, 1989 (Interner Bericht NBB-Universitat Karlsruhe, Fakultat fur Informatik, Jur®i8o).

. BITTENCOURT, G.A Four-Valued Semantics for a N-Valued Terminological Lsagge. “Proceedings of the Second

International Symposium on Artificial Intelligence”, héldMonterrey, Mexico, October 23-27, 1989.

. CALMET, J.; TJANDRA, O.; BITTENCOURT, GA Framework for Representing Algebraic Knowledge Using bridy

Knowledge Representation SystetRroceedings of the Fourth International Symposium on Kledge Engineering”,
held in Barcelona, Spain, May 1990.

. BITTENCOURT, G.The Integration of Terminological and Logical KnowledgepRsentation Language$Proceedings

of the Fifth International Symposium on Methodologies faelligent Systems, North-Holland, 1990”, held in Knoejl
Tennessee, October 24-27, 1990 (INPE - 5092 - PRE/1597)1990

. CALMET, J.; TJANDRA, O.; BITTENCOURT, GMANTRA: A Shell for Hybrid Knowledge Representatitth Lee, B.

Wah, N.G. Bourbakis and W.T. Tsai (Editors), ProceedingthefThird International Conference on Tools for Atrtificial
Intelligence (ICTAI'91), IEEE Computer Society Press, 19%eld in San José, California, November 10-13, 1991 (INPE
- 5334 - PRE/1733, dezembro de 1991).

. BITTENCOURT, G.; MARENGONI, M.A Customizable Tool for the Generation of Production-BaSgdtems “G.

Rzevski, J. Pastor and R.A. Adey (Editors), Eighth Intdoretl Conference on Applications of Artificial Intelligeadén
Engineering (AIENG’93), Vol. 1: Design, Methods and Teahugs, pp. 337-352, Computational Mechanics Publications,
Elsevier Applied Science”, held in Toulouse, France, 2%Juh July, 1993.

. SANDRYI, S.; BITTENCOURT, G.; MARENGONI, MThe Use of Possibilistic Logic PL1 in a Customizable Toolfar

Generation of Production-Rule Based Syste®scond European Conference on Symbolic and Quantitafigoaches
to Reasoning with Uncertainty (ECSQARU’'93), Granada, Bpdbvember 8-10, 1993.

SANDRI, S.; BITTENCOURT, GPossibilistic Semantic Net§&:ifth International Conference on Information Procegsin
and Management of Uncertainty in Knowledge-Based Systpm$38-843, Paris, France, July 4-8, 1994.

CARDOSO, J.; BITTENCOURT, G.; CASTILLO, ARule-Based Simulation of Petri Nets with Imprecise Marking
Brazil-Japan Joint Symposium on Fuzzy Systems, Campiresalk, Brazil, pp. 233-238, July 19-27, 1994,



12.

13.

14.

15.

16.
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18.

19.

20.

21.

22.

23.

24,

25,

BITTENCOURT, G., SOUZA, G.F. da Rete Match Algorithm for a Multirepresentation Expertt8gs Shell.“Procee-
dings of the XI Brazilian Symposium on Atrtificial Intelligea (SBIA94)”, pp. 471-482, October, 17-21, in Fortalez&,C
1994.

BITTENCOURT, G., CALMET, J., HOMANN, K., LULAY, AMANTRA: A Multi-Level Hybrid Knowledge Represen-
tation SysteniProceedings of the XI Brazilian Symposium on Atrtificial éliigence (SBIA94)”, pp. 493-506, October,
17-21, Fortaleza, CE, 1994.

RAMOS, J.J.G.; SILVA, P.P. da; BITTENCOURT, G. e SEIBELW. A Transputer Forth-Based Fuzzy Inference Machine
for Helicopter Guidance“Proceedings of the Sixth International Fuzzy Systemaisdion World Congress (IFSA'95)”",
pp. 541-544, July 22-28, Sao Paulo, SP, 1995.

SA, C.C.; BITTENCOURT, G.; OMAR, NAn Architecture for a Mobile Autonomous AgetErol Gelenbe and Nestor
Schmajuk (Editors), Proceedings of the Workshop on Bi@ally Inspired Autonomous Systems, Computation, Cognitio
and Control with Applications to Robotics, Imaging and Le$cale Networks”, Department of Electrical & Computer
Engineering, Duke University, Durham, North Caroline, US4arch, 1996.

COSTA, A.C.P.L.e BITTENCOURT, Gxpert-Coop: An Environment for Cognitive Multi-Agentt8yss.“Proceedings
of the IFAC/IFIP Conference on Management and Control ofiBetion and Logistics (IFAC/IFIP-MCPL'97), Elsevier
Science”, pp. 492-497, Campinas, SP, Brazil, August 31eBeiper 3, 1997.

CARDOSO, J.; BITTENCOURT, G.; CAIMI, L.LA Rule-Based Tool for Petri Net ManagemeBbamputational Engine-
ering in Systems Applications (CESA'98), Nabeul-Hammaranisia, April 1-4, 1998.

CARDOSO, J.; BITTENCOURT, G.; CAIMI, L.LA Frame-Based Representation for Fuzzy Petri N&EE World
Congress on Computational Intelligence (WCCI'98), AnclgeraAlaska, USA, May 4-9, 1998.

CAIMI, L.L.; CARDOSO, J.; BITTENCOURT, GA Rule-Based Tool for Fuzzy Petri Net Simulatitroceedings of the
Seventh Conference on Information Processing and Managerhgncertainty in Knowledge-Based Systems (IPMU’98),
Editions EDK (ISBN 2-84254-013-1)", pp. 1618-1625, UnsiéE de La Sorbonne, Paris, Franca, 06 a 10 de julho de 1998.

FREITAS, F.L.G. de; BITTENCOURT, G.; CALMET, MASTER-Web: An Ontology-based Internet Data Mining Multi-
Agent Systemninternational Conference on Advances in Infrastructureslectronic Business, Science, and Education on
the Internet (SSGRR-2001), ISBN 8885280617, Scuola Songe@. Reiss Romoli, L'Aquilla, Italia, 6 a 12 de agosto de
2001.

BITTENCOURT, G. e COSTA, A. C. P. 1A Hybrid Cognitive ModelWorkshop on Cognitive Agents and Multi-Agent
Interaction at The Third International Conference on CtigmiScience (ICCS’2001), Pequim, China, 27 a 31 de agosto
de 2001.

BITTENCOURT, G.; MARCHI, J.; PADILHA, R.SA Syntactic Approach to Satisfactiofroceedings of the 4th In-
ternational Workshop on the Implementation of Logics (Kgri& and Schimidt, R. eds.), 10th International Conference
on Logic for Programming Atrtificial Intelligence and Reasan(LPAR’03), University of Liverpool, University of Man-
chester, pp. 18-32, Almaty, Kazakhstan, Friday Septembgr, 2003 fitt p: // www. csc. | i v. ac. uk/ ~konev/

wi | 2003/).

CARDOSO, J.; BITTENCOURT, G.; FRIGO L.B.; POZZEBON, BOQSTAL, A.MathTutor: A Multi-Agent Intelligent
Tutoring SystemsIFIP WG12.6 — First IFIP Conference on Atrtificial Intelligemépplications and Innovations (AlAl
2004), IFIP World Computer Congress (WCC2004), Kluwer AcaidePublishers, ISSN/ISBN: 1402091502, pp. 231-
242, Toulouse, France, August, 22-27, 2004.

FRIGO L.B.; CARDOSO, J.; BITTENCOURT, @daptive Interaction in Intelligent Tutoring Systenhsannis Hatzily-
geroudis (Editor), International Workshop on Combiningelligent and Adaptive Hypermedia Methods/Techniques in
Web-Based Education Systems, HT 2005 - Sixteenth ACM Center on Hypertext and Hypermedia, Salzburg, Austria,
September 4-9, 2005.

SANTOS, C.H.; BITTENCOURT, G.; GUENTHER, R.; PIERI, EeBfuzzy hybrid singularity avoidance for underwater
vehicle-manipulator system®&roceedings of the 12th IFAC Symposium on Information Gariroblem in Manufactu-
ring, Edited by A. Dolgui, G. Morel and C.E. Pereira, Trackdltics And Factory Of The Future"Session: Artificial



26.

27.

28.

29.

30.

31.

Intelligence in Robotics, Chairs: Nof S., Borangiu T., $dttienne, France, 17-19 May 2006, ISBN: 978-0-08-044854-
ISBN10: 0-08-044654-X, Elsevier Science vol. 1, pp. 2092006 bt t p: / / www. ense. fr/i nconD6/).

SANTOS, C.H.; BITTENCOURT, G.; GUENTHER, R.; PIERI, EeB fuzzy hybrid approach to inverse kinematics of
underwater vehicle-manipulator systen&th International IFAC Symposium on Robot Control, SYROCQI&, Santa
Cristina Convent, University of Bologna, Italy, Septemibe8, 2006 it t p: / / www. syr 0oco2006. dei s. uni bo.
it/).

SANTOS, C.H.; BITTENCOURT, G.; GUENTHER, R.; PIERI, Ee Redundancy resolution for underwater vehicle-
manipulator systems using a fuzzy expert systenoceedings of the 2006 IEEE International Conference omtrGbo
Applications, Munich, Germany, pp. 2848—2853, October@@@ t p: / / www. el et . pol i ni . it/ conferences/
cca06/).

SANTOS, C.H.; BITTENCOURT, G.; GUENTHER, R.; PIERI, EeBingularity avoidance in redundat robots using
hybrid automaton.Proceedings of the 2006 IEEE International Conference amtrGbApplications, Munich, Germany,
pp. 2854—-2859, October 200Bt(t p: / / www. el et. pol i m . it/ conferences/ccal6/).

BITTENCOURT, GAn Embodied Model for Higher-Level CognitidAroceedings of the 29th Annual Cognitive Science
Society (CogSci2007), D. S. McNamara and J. G. Trafton deslif Cognitive Science Society, Austin, TX, ISBN 0-
9768318-3-X, pp. 107-112, Nashville, Tennessee, USA, Atugud, 2007.

PEREZ, A.L.F.; ROISENBERG, M.; BITTENCOURT, @Gmbodied Evolution with a new Genetic Programming Varia-
tion Algorithm.Fourth International Conference on Autonomic and Autonos®ystems. IEEE Computer Society, ISBN
978-0-7695-3093-2, pp. 118-123, Gosier, Guadeloupe 11d&ch 2008.

PEREZ, A.L.F.; BITTENCOURT, G.; ROISENBERG, M. new Approach to Control a Population of Mobile Robots
using Genetic ProgrammingProceedings of the 23rd Annual ACM Symposium on Applied Cotimg, ISBN 978-1-
59593-753-7, Lorie M. Liebrock (editor), Association of @puting Machinery, pp. 1602-1606, Fortaleza, Ceara, Brazi
16-20 March 2008.

Resumos de circulacao internacional

1. BITTENCOURT, GLogical Inference through Dual TransformationVorkshop on Logic, Language, Information and

Computation (WoLLIC'94), pp. 7-9, Recife, PE, Brazil, J@8-30, 1994.

. BITTENCOURT, GA Concurrent Algorithm for Dual TransformationVorkshop on Logic, Language, Information and

Computation (WoLLIC'95), Recife, PE, Brasil, July 26-289b.

. BITTENCOURT, G Boxing TheoriesWorkshop on Logic, Language, Information and Computatiél(LIC'96), Sal-

vador, BA, Brasil, May 8-10, 1996.

. COSTA, A. C. P. L. e BITTENCOURT, @ynamic Social Knowledge: A Cognitive Multi-Agent Systepoperation

Strategy. “Proceedings of the Third International Conference on MAtient Systems Conference (ICMAS'98), IEEE
Computer Society (ISBN 0-8186-8500-X)", pp. 415-416, Pdfiranca , 04 a 07 de julho de 1998.

. COSTA, A. C. P. L. e BITTENCOURT, Grrom the Concurrent Architecture to the Concurrent AutonasAgents

Architecture. “IJCAI-99 Third International Workshop on RoboCup, City iderence Center, Stockholm”, Sweden, 31
July - 6 August 1999.

. COSTA, E.B.; SANTOS, R.; FRERY, A.; BITTENCOURT, Gowards an Authoring Methodology in Large-Scale e-

Learning Environments on the Welmternational Conference on Intelligent Tutoring SysteiiiiS 2004), Maceid, AL,
2004.

. BITTENCOURT,G.; MARCHI, JWhat's in a name?Journées Nationales sur les Modéles de Raisonnement, pp. 30

http://ww. cril.univ-artois.fr/~marquis/articlesJNVR-03. html Paris, Franca, 2003.

. SAMPAIO SILVA, T. de M.; FREITAS, F.L.G. de; TESKE, R.C. 83 BITTENCOURT, GSemantic Information Genera-

tion from Classification and Information ExtractioRroceedings of the 4th International Conference on Webrigsging
(ICWE 2004), Nora Koch, Piero Fraternali, Martin Wirsing iteds), Lecture Notes in Computer Science Vol. 3140,
Springer-Verlag, ISBN 3-540-22511-0, pp. 573-574, Muni@ermany, July 26-30, 2004.



6.7 Trabalhos em eventos nacionais e regionais

1. BITTENCOURT, G.; DIAS, L.A.V.Solucao analitica de equacdes diferenciais ordinarias de@ra e segunda ordem
utilizando o programa de manipulagao algébrica REDUCHIRSimpdsio Castelan em Matematica Aplicada, Universi-
dade Federal de Santa Catarina, Florianépolis - SC, abfib88 (INPE - 2719 - PRE/305, maio de 1983).

2. BITTENCOURT, G.; DIAS, L.A.V.Solu¢do analitica por computadores de equacgdes diferenaidinarias de primeira
e segunda ordem utilizando o método de desenvolvimentorears. 80 Congresso Nacional de Matematica Aplicada e
Computacional, S&o José dos Campos - SP, 23 a 30 de setemt@83@NPE - 2980 - PRE/442, setembro de 1983).

3. BITTENCOURT, G.Uma proposta de extenséo da linguagem LISPSeminario Integrado de Software e Hardware,
Universidade Federal de Vicosa, julho de 1984 (INPE - 3058ER76, abril de 1984).

4. BITTENCOURT, G.; DIAS, L.A.V.Manipulag&o de séries no REDUCE 20 Congresso Nacional de Matematica Apli-
cada e Computacional, Campinas Palace Hotel, Campinasse&bro de 1984 (INPE - 3442 - PRE/698, marco de
1985).

5. BITTENCOURT, G.; DIAS, L.A.V.Utilizacdo do REDUCE 2 para programacéo simbdlicd.Seminario ADUNESP -
Guaratingueta, Faculdade de Engenharia de Guaratingbesdatingueta - SP, outubro de 1984 (INPE - 3355 - PRE/633,
dezembro de 1984).

6. FREITAS, F.L.G. de; BITTENCOURT, Qransformada de Laplace no REDUCEZ Encontro Regional de Matematica
Aplicada e Computacional, S&o José dos Campos - SP, 16 a 1Zidelen1985, (INPE - 3649 - PRE/816, setembro de
1985).

7. SENNE, E.L.F.; BITTENCOURT, GQJm sistema para compilagéo de fun¢des LEBRCongresso Nacional de Matemética
Aplicada e Computacional, Florianépolis, SC, setembro3®51 (INPE - 3709 - PRE/846, novembro de 1985).

8. SENNE, E.L.F.; BITTENCOURT, GSistema ALISP0 Simpdsio sobre Desenvolvimento de Software Basico, UFMG
BeloHorizonte, MG, novembro de 1985. (INPE - 3753 - PRE/@n@iro de 1986).

9. BITTENCOURT, GA Hybrid Knowledge Representation Todb Simposio Brasileiro de Inteligéncia Artificial, Camain
Grande, PB, 12 a 16 de novembro de 1990.

10. SILVA, FA.T.F,; OLIVEIRA, C.A.; BITTENCOURT, GUma representacédo de conhecimentos para processamento e
interpretacéo de imagensornada EPUSP/IEEE em Computacao Visual, Sdo Paulo, SPgé dezembro de 1990.

11. BITTENCOURT, G.Selecdo Natural e Fisica de Particulas: Uma direcdo de pissgem Inteligéncia Atrtificial 8o
Simpésio Brasileiro de Inteligéncia Artificial, pp. 211&1Universidade de Brasilia, Brasilia, 18 a 21 de novembro de
1991 (INPE - 5335 - PRE/1734, dezembro de 1991).

12. MARENGONI, M.; BITTENCOURT, GUma ferramenta funcional para geracéo de motores de infdeéi8o Simpadsio
Brasileiro de Inteligéncia Artificial, pp. 105-110, Unigidade de Brasilia, Brasilia, 18 a 21 de novembro de 1991.

13. SILVA, FA.T.F.; BITTENCOURT, GUma representacdo de conhecimento para a interpretagémegéns de fenébmenos
meteorologicos8o Simpdsio Brasileiro de Inteligéncia Artificial, pp. 88, Universidade de Brasilia, Brasilia, 18 a 21 de
novembro de 1991.

14. BITTENCOURT, Glnferéncia Légica por Transformagdo Can6nica Simpdésio Brasileiro de Inteligéncia Artificial, pp.
77-91, Porto Alegre, RS, 13-15 de outubro de 1993.

15. SANDRI, S., BITTENCOURT, GPossibilistic Frames and Semantic Nets in a Customizabéd &enerator Toal X
Simpdsio Brasileiro de Inteligéncia Artificial, pp. 169€,80orto Alegre, RS, 13-15 de outubro de 1993.

16. BITTENCOURT, GUm Ambiente para Ensino e Desenvolvimento de Sistemasiligias |1l Workshop sobre Educa-
¢do em Informética/lVV Congresso Iberoamericano de Eddoa®uperior en Computacion (EDUC’95), Canela, RS, 29 de
julho a 4 de agosto de 1995.

17. TONIN, I. e BITTENCOURT, GLOGIK: Um Ambiente para o Ensino de Légicd/ Congresso |Iberoamericano de
Educacién Superior en Computacién (EDUC’96), Cidade doibtéxMéxico, 19 a 21 de setembro de 1996.



18.

19.

20.

21.

22.

23.

24,

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

TONIN, I. e BITTENCOURT, GUma Implementacdo Orientada a Objeto para a Transformac&@all2m Logica de
Primeira Ordem. XXIV Seminario Integrado de Software e Hardware (SEMISH; 9. 411-422, Brasilia, DF, 2 a 8
agosto de 1997.

COSTA, A. C. P. L. e BITTENCOURT, GJm Ambiente para Desenvolvimento de Sistemas Multiag€udgnitivos.
Anais do | Encontro Nacional de Inteligéncia Artificial (EXB7), pp. 78-84, Brasilia, DF, 5 a 6 de Agosto de 1997.

COSTA, E.B.; BITTENCOURT, G. e FLEMMING, BEJm sistema tutor multi-agentes em geomet#inais do VIII Sim-
poésio Brasileiro de Informética na Educacao (SBIE’97), k8bop Sistemas de Tutoria Inteligente Aplicados a Educacgéo
e Treinamento (STIET'97), Vol. Il, pp. 257-270, Sao José dampos, SP, 18 a 20 de novembro de 1997.

LOPEZ, A.L. e BITTENCOURT, GOtimizagao de um controlador nebuloso utilizando algodsngenéticoAnais do |l
Encontro Nacional de Inteligéncia Artificial (ENIA'99), pp3-106, Rio de Janeiro, RJ, 20 a 21 de julho de 1999.

CAPANEMA, I.F.; EL KHOURI, J.H.H.; BITTENCOURT, G. e SMMER, M.R. Ambiente para construcdo de sistemas
especialistas em tempo real para a Itaipu Binaciorfahais do |V Simpdésio Brasileiro de Automacao Inteligentec@a
Politécnica da USP, Séo Paulo, SP, pp. 347-351, 8 a 10 delwetda1999.

ROTTAVA DA SILVA, L.; HERMESMEYER JR., S.G.; COSTA, A. (. L.; BITTENCOURT, G.Implementacéo de
Controladores Nebulosos em uma Equipe de Futebol Robothmais do XllI Congresso Brasileiro de Automatica
(CBA'2000), Universidade Federal de Santa Catarina, &faipolis, SC, Brasil, 11 a 14 de setembro de 2000.

TONIN, I. e BITTENCOURT, GForma Normal Disjuntiva em Logica de Primeira OrderAnais do | Congresso de
Légica Aplicada a Tecnologia (LAPTEC’2000), Faculdade 3ENIe Ciéncias Exatas e Tecnologia (ISBN 85-85795-29-
8), pp. 417-429, S&o Paulo, SP, 11 a 15 de setembro de 2000.

FARIA, T. de F. e BITTENCOURT, GJm ambiente interativo multiagentes para o ensino de astaua informacéo.
XI Simpdésio Brasileiro de Informatica na Educacao (SBIBR)) Il Workshop de Ambientes de Aprendizagem Baseados
em Agentes, Maceid, AL, 8 a 10 de novembro de 2000.

GONCALVES, E.M.N.; COSTA, A. C. P. L. e BITTENCOURT, ®@timizacao de controladores nebulosos e sistemas
especialistas reativos com algoritmos genéticAnais do XXI Congresso Nacional da Sociedade Brasileira of@ -
tacdo, Ana Teresa Martins e Dibio Leandro Borges (eds.yrivel1. ISBN: 85-88442-04-3, Ill Encontro Nacional de
Inteligéncia Artificial (ENIA2001), Campus da UNIFOR e Gemde convencdes do Ceard, Fortaleza, 30 de julho a 03 de
agosto de 2001.

FRIGO, L.B. e BITTENCOURT, GMathTutor - uma ferramenta de apoio a aprendizagefmais do XXI Congresso
da Sociedade Brasileira de Computacgdo, Vol. 4, X Workshdpes&ducacdo em Informatica (WEI'02), pp. 89-98,
Florian6polis, 15 a 19 de julho de 2002.

COSTA, A. C. P. L.; BITTENCOURT, G.; ROTTAVA DA SILVA, LExpert-Coop++: Ambiente para Desenvolvimento
de Sistemas Multiagent&XXIll Congresso da SBC, IV Encontro Nacional de Inteligi@nArtificial (ENIA2003), SBC,
Unicamp, Campinas, 2 a 8 de agosto de 2003.

FRIGO L.B.; POZZEBON, E.; BITTENCOURT ® Papel dos Agentes Inteligentes nos Sistemas Tut@évedd Con-
gress on Engineering and Tecgnology Education (WCETE'2Q81)667-671, Guaruja / Santos, Brasil, 14 a 17 de marcgo
de 2004 it t p: / / www. copec. or g. br/ wcet 2004/ ).

POZZEBON, E.; PEREZ, A.L.F.; BITTENCOURT Gm ambiente interativo multiagente para licitacdo publiea<XI|
Seminario Integrado de Software e Hardware (SEMISH'04)C384 - XXIV Congresso da Sociedade Brasileira de
Computacéo, Salvador, BA, 31 de Julho a 6 de agosto de 2004.

FREITAS, F.L.G. de; SAMPAIO SILVA, T. de M.; TESKE, R.Ca&.; BITTENCOURT, GUma Arquitetura de Agentes
Cooperativos de Informacdo para a Web Baseada em OntologgdsWorkshop em Tecnologia da Informacéo e da
Linguagem Humana (TIL'2004), SBC2004 - XXIV Congresso daiSdade Brasileira de Computac¢éo, Salvador, BA, 5 e
6 de agosto de 2004.

ALMEIDA e SILVA, F. de; BITTENCOURT, G.; ROISENBERG, MPEREZ, A.L.F.Aplicacdo de Redes Neuronais
Hierarquicas no Controle da Navegac¢do de Robds Auténonlosnada de Robotica Inteligente (JRI'04), Encontro de
Robdtica Inteligente (EnRI'04), SBC2004 - XXIV CongressoSbciedade Brasileira de Computacédo, Salvador, BA, 5 a
6 de agosto de 2004.



33.

34.

35.

36.

37.

38.

39.

40.

POZZEBON, E.; FRIGO L.B.; POSTAL, A.; BITTENCOURT, Gterface de Autoria para o Modelo Pedagégico do
MathTutor. XII Workshop de Educacdo em Computacgéo (WEI'04), SBC200XRXCongresso da Sociedade Brasileira
de Computacdo, Salvador, BA, 2 a 4 de agosto de 2004.

SA, C.C.; BITTENCOURT, GUma Proposta para Disciplina de Teoria da Computacadl Workshop de Educacéo
em Computacdo (WEI'04), SBC2004 - XXIV Congresso da Sociedadsileira de Computacéo, Salvador, BA, 2 a 4 de
agosto de 2004.

GONCALVES, E.M.N.; BITTENCOURT, GQrganizacdo de Conhecimento de Sistemas Inteligentazdsitiio Redes de
Petri. Anais do XV Congresso Brasileiro de Automética (CBA'2008gntro de Convencgdes da UFRGS, Gramado, RS,
de 21 a 24 de Setembro de 2004.

CARDOSO, J.; BITTENCOURT G.; FRIGO L.B.; POZZEBON, Petri Nets for Authoring MechanismXV Simpdsio
Brasileiro de Informética na Educacao (SBIE'2004), ISBN78®1-161-4, Vol. 1, pp. 378-387, Manaus, AM, 9 a 12 de
novembro de 2004.

PEREZ, A.L.F.; COMERLATTO, G.U; SILVEIRA, J.G. da; GAUWENZI DE FARIA, M.; BITTENCOURT, G.; ROISEN-
BERG, M.Arquitetura de controle do time de futebol de robds ufscrteategoria very smallAnais do XXVI Congresso
da Sociedade Brasileira de Computacéo, 11l Encontro de Rblinteligente, pp. 40-45, 14-20 de julho, Campo Grande,
MS, 2006.

ALMEIDA E SILVA, F. de; SCHNEIDER STRASSMANN, D.; FADEL B COSTA, J.G.; GONDIM LOSSIO, R.; BIT-
TENCOURT, G.; ROISENBERG, MEstratégia para o controle dos robds eyebot do ufsc-teartegraia small size do
futebol de rob6sAnais do XXVI Congresso da Sociedade Brasileira de Comgiatddd Encontro de Robdtica Inteligente,
Pg.: 117-125, 14-20 de julho, Campo Grande, MS, 2006.

PEREZ, A.L.F.; ROISENBERG, M.; BITTENCOURT, @n Embodied Evolutionary System to Control a Population
of Mobile Robots using Genetic Programmiryoceedings of the Ninth Argentine Symposium on Atrtificiaelligence
(ASAI 2007), Ana Maguitman and Daniela Godoy (editors),NSI850-2784, pp. 67-76, Mar del Plata, Argentina, August
27-28, 2007.

PEREZ, A.L.F.; BITTENCOURT, G.; ROISENBERG, Mm Sistema Evolutivo Embarcado para Controlar uma Popu-
lacdo de Robos Méveis usando Programacédo GenéBaapdsio Brasileiro de Automacéo Inteligente, Centro diuCa
e Eventos, Universidade Federal de Santa Catarina, Fiigradis, SC, 08 a 11 de outubro, 2007.

Resumos em eventos nacionais e regionais

1. BITTENCOURT, G.; SCHREINER, R.IMétodo de grafos aplicado a instrucéo dirigidd2a Reunido Anual da SBPC,

Rio de Janeiro - RJ, julho de 1980 (Ciéncia e Cultura, EdicgmeEial, julho de 1980).

. BITTENCOURT, G.; SCHREINER, R.IDeterminacédo de subestruturas em compostos metali@asReunido Anual da

SBPC, Salvador - BA, julho de 1981 (Ciéncia e Cultura, Edigdpecial, julho de 1981).

. BITTENCOURT, G.Um modelo paralelo para a l6gica baseado em propagacdo dasrxlv Congresso Nacional de

Matemética Aplicada e Computacional (CNMAC), So Carl#s,08 a 10 de setembro de 1992 (INPE - 5430 - PRE/1764,
1992).

. COSTA, E.B.; BITTENCOURT, G. e FLEMMING, EDesenvolvimento de um sistema tutor distribuido no dontaio

geometria planaXX Congresso Nacional de Matematica Aplicada e Computati@®@NMAC), pp. 201-202, Gramado,
RS, 8 a 12 de setembro de 1997.

. FARIA, T. de F. e BITTENCOURT, GUm ambiente interativo multiagentes para o ensino de agtautia informacao.

Xl Simpdsio Brasileiro de Informética na Educacao (SBIBQ)) pp. 429-431, Maceid, AL, 8 a 10 de novembro de 2000.

. SAMPAIO SILVA, T. de M.; FREITAS, F.L.G. de; BITTENCOURT;. Extracdo de informacdo no MASTER-Web ba-

seada em ontologiasXlll Simpésio Brasileiro de Informética na Educagédo (SBIE2), Workshop 4: Ontologias para
a construcéo de metodologias de busca na web por contetdoac&hais, Universidade do Vale do Rio dos Sinos -
Unisinos, Séo Leopoldo, RS, 12 a 14 de outubro de 2002.
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. POZZEBON, E.; BARRETO, J.M.; BITTENCOURT, @utdmato representa o raciocinio do aprendiz na adaptdade

do ambiente de aprendizagenCongresso Latino-americano de Interacdo Humano-Compu{&€LIHC 2003), ISBN
85-87926-05-5, p. 279, Vol. 1, Imprinta Grafica e Editorad,tiRio de Janeiro, Brazil, August 17-20, 2008 { p:
[/ ww. serg.inf.puc-rio.br/clihc2003/).

. ALMEIDA e SILVA, F. de; BITTENCOURT, G.; ROISENBERG, M.;BEREZ, A.L.F.Implementacdo de Comportamentos

em Robos EyeBot através de uma Arquitetura Hierarquica die®bBeuraisJornada de Rébotica Inteligente (JRI'04), Il
Competicdo IEEE Brasileira de Robbs, SBC2004 - XXIV Congpeda Sociedade Brasileira de Computacdo, Salvador,
BA, 5 a 6 de agosto de 2004.

Outros trabalhos

1. BITTENCOURT, G.; SENNE, E.L.F.; SANDRI, S.ALISP: um ambiente de programacéao LIRElatdrio técnico, INPE

10.

-3099-NT1/204, maio de 1984 (2a. versdo: INPE - 3099 - NT4/40nho de 1985).

. BITTENCOURT, G.Solucao analitica de equages diferenciais ordinariasiilm@ra e segunda ordem por computador.

Dissertacdo de Mestrado, INPE/CNPq, outubro de 1984 (INBED7 - TDL/192, maio de 1985).

. BITTENCOURT, G.; PEREIRA, J.A.G.; TAVARES, S.A., NANDAWDI, L.V. Algoritmos para fun¢des transcendentais.

INPE - 3734 - PRE/864, dezembro 1985.

. SENNE, E.L.F.; BITTENCOURT, GSistema ALISRNPE - 3753 - PRE/876, janeiro de 1986.
. BITTENCOURT, G.; NANDAMUDI, L.V.; TAVARES, S.A.Operac¢des em ponto flutuante para micro-computadores

MC68000 e IT8086INPE - 3880 - NTE/257, abril 1986.

. BITTENCOURT, G.Intégration d’'Outils Graphiques dans un Logiciel de Cal€ormel. Rapport de Dipléme d’Etudes

Approfondies (DEA) en Informatique, Laboratoire d’Infoatique Fondamentale et d’Intelligence Atrtificielle - Ihgti
National Polytechnique de Grenoble - LIFIA/INPG, Grenobkganca, julho de 1986.

. CALMET, J.; BITTENCOURT, GBibliography on Expert Systems and their Methodoloigyerner Bericht Nr. 4-88,

Universitat Karlsruhe, Fakultat fir Informatik, Marz 1988

. BITTENCOURT, G.Représentation des connaissancBapport de Recherche RR 735-I-IMAG 85 LIFIA, Laboratoire

dinformatique Fondamentale et dintelligence ArtificiglléF1A), Grenoble, France, Septembre 1988.

. BITTENCOURT, G.The MANTRA Reference Manudhterner Bericht Nr. 2-90, Universitat Karlsruhe, Faktltar

Informatik, Januar 1990.

BITTENCOURT,G.; PERRUSSEL, L.; MARCHI, A Syntactical Approach to RevisioRapport de Recherche Institut
de Recherche de Toulouse IRIT 2004-14-R, Extended versitiregaper presented at thet@&uropean Conference on
Artificial Intelligence (ECAI'04), setembro de 2004.

OrientacOes

Trabalho de iniciacédo cientifica

1. Gil Fabio de Souz&Sistemas Especialistas para Controle e Automat&MI-EEL-UFSC, 1994.

. Marcos Keizo Morikomi:Desenvolvimento de uma Interface Gréfica para Redes SeradnBolsa CNPq (ProTeM),

LCMI-EEL-UFSC, 1994.

. Giovane MarangoniDesenvolvimento de uma Interface Gréfica para o Sistema FASHI-EEL-UFSC, Bolsa CNPq,

1994-1995.

. Suzana Ribas de Almeid&esenvolvimento de uma Ferramenta para Visualizacdo ded3ds Conhecimento para o

Sistema FASHBolsa da Universidade Federal de Santa Catarina, LCMI-BEBC, 1994-1995.

. Andrei Martins Baetam Laboratério para Ensino de Inteligéncia ArtificidlCMI-EEL-UFSC, 1995.
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10.
11.

12.

13.

14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.

22.

. Valdemar A. Dallagnol FilhoAtuacgé&o no Projeto Integrado de Pesquisa (CNPq) Um ambjeantea especificacéo formal

de bases de conhecimentos e sistemas dinami€id|-EEL-UFSC, 1996.

. Cesar Davi Avila do Nasciment@dtuacédo no Projeto Integrado de Pesquisa (CNPq) Um ambiesute a especificacdo

formal de bases de conhecimentos e sistemas dinani€ddl-EEL-UFSC, 1996.

. Douglas SilvaAtuacgéo no Projeto Integrado de Pesquisa (CNPqg) Um ambieate a especificacdo formal de bases de

conhecimentos e sistemas dinamidodSMI-EEL-UFSC, 1996.

. Luciano Rottava da SilvdJm simulador tri-dimensional para futebol de rob&NPq, 1997-1998.

Rafael Montagner Soares SilNdm simulador tri-dimensional para futebol de rob&BIC, UFSC-CNPq, 1998.

Cristiano PinheiroUma ferramenta para contrucdo de interfaces Motif com cdoagéo via SocketsPIBIC, UFSC-
CNPq, 1998.

Dayson Roberto Waldschmid®esenvolvimento de uma interface grafica para um sistemémé&acao de controladores
nebulosos por algoritmos genéticddBIC, UFSC-CNP(q, 1998.

Sergio Greg6rio Hermesmeyer Juni@esenvolvimento de controladores nebulosos para um tinfatdbol de robbs
PIBIC, UFSC-CNPq, 1999.

Alexandre de Andrade Lorencatpoio ao time de futebol de robés UFSC-Te&®00-2001.

Rafael Carvalho UbertApoio ao time de futebol de robds UFSC-Te&tBIC, UFSC-CNPq, 2000-2001.
Tiago Villaga Vianna RafaeApoio ao time de futebol de robés UFSC-Te&®00-2001.

Fabio Vidal RawadauskRpoio ao time de futebol de rob6s UFSC-Te&®00-2001.

Antonio Jose Guglielmi FilhoApoio ao projeto Mathnesem bolsa, 2000-2001.

Guilherme WeigertApoio ao projeto MathnetCota projeto CNPq, 2000-2001.

Leonardo BitschApoio ao projeto MathnetCota projeto CNP(q, 2000-2001.

Régis Sangoi Padilh&xperimentacdo e desenvolvimento de algoritmos para e&¢éio de férmulas l6gicasIBIC,
UFSC-CNPq, 2002-2003.

Rafael Cobra da Silva Teskextracdo de Informac¢bes da Internet baseada no sistemaageitte MASTER-WePIBIC,
UFSC-CNPq, 2002-2003.

Trabalhos de graduagéo

1. Frederico Luiz Gongalves de FreitaBiansformada de Laplace no REDUCE mstituto Tecnoldgico de Aeronautica,

Curso Superior de Tecnologia de Computacao, 1985.

. Pedro Paulo da Silvémplementacéo de um Controlador Nebuloso em Transputeversidade Federal de Santa Catarina,

Projeto de fim de curso (DAS5511), Curso de Graduagédo em Bagarde Controle e Automacéao Industrial, dezembro
de 1994.

. Henrique Simadmplementac¢éo de Controlador Fuzzy como EstabilizadoratériRia em Maquina Sincron&rojeto de

fim de curso (DAS5511), Curso de Graduacdo em Engenharia akeaoe Automacéo Industrial da UFSC, fevereiro de
1996.

. Valdemar A. Dallagnol Filho:Controle nebuloso para rob6 KheperdProjeto de fim de curso (DAS5511), Curso de

Graduagdo em Engenharia de Controle e Automacéo IndudaridFSC, setembro de 1998.

. Jorge Ivan HmeljevskiSistema especialista de apoio a operacdo do sistema igdelti 60 Hz Itaipu Furnas Eletrosul

Projeto de fim de curso (DAS5511), Curso de Graduacédo em Bagarde Controle e Automacao Industrial da UFSC,
03 de setembro de 1999.
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10.

11.

. Marcos Aurélio Bieda Nadolnyintegracdo do Guard-1 com o Palm: Desenvolvimento do Cdnelwlo suporte no

PROGuard-1 para programar o Palm e visualizar os relat6riBsojeto de fim de curso (DAS5511), Curso de Gradu-
acdo em Engenharia de Controle e Automacéo Industrial d&CUs&embro de 2001.

. Marcel Gava da SilvaSimulation of Friction Parameters With Artificial Intelégce Projeto de fim de curso (DAS5511),

Curso de Graduacédo em Engenharia de Controle e Automacastiiad da UFSC, 11 de abril de 2003.

. Carlos Eduardo Knippschildmplementac&o do Simulador OTIMUM, um Sistema Integradofdemacdes para Recur-

sos HidricosProjeto de fim de curso (DAS5511), Curso de Graduacéo enrBaga de Controle e Automacao Industrial
da UFSC, 10 de abril de 2003.

. Giuliano BoavaAlgoritmos para satisfazibilidade: implementacéo e ted®ojeto de fim de curso (DAS5511), Curso de

Graduagdo em Engenharia de Controle e Automacéo IndudaridFSC, 24 de fevereiro de 2005.

Leopoldo Silva XavierProjeto e Desenvolvimento de um Sistema de Recomendadfibiio Baseado em Filtragem
Colaborativa Projeto de fim de curso (DAS5511), Curso de Graduacado enriBaga de Controle e Automacéo Industrial
da UFSC, 20 de setembro de 2007.

Procopio Silveira Steintntegracdo de Sensores para Navegacao do Robd AmbientabdbliProjeto de fim de curso
(DAS5511), Curso de Graduacg&o em Engenharia de Controlé@magéo Industrial da UFSC, 18 de setembro de 2007.

Mestrado

1. Mauricio Marengoni:Uma ferramenta para geragcédo de arcaboucos de sistemas iaiptess. Instituto Nacional de

10.

Pesquisas Espaciais, Curso de Mestrado em Computaca@adglidezembro de 1992.

. Francisco de Assis Tavares da SiNRepresentacdo de Conhecimento para a Interpretacdo dednsalyleteordgicas

Instituto Tecnoldgico de Aeronautica, Curso de Mestraddd@®mcia, junho 1993.

. Rubens Cruz Gattddm Modelo de Computacédo Evolutiva para uma Arquiteturar@éeServidoy Instituto Nacional de

Pesquisas Espaciais, Curso de Mestrado em Computaciadalimarco de 1994, co-orientagdo com o Prof. Pedro Paulo
Balbi de Oliveira, LAC-INPE.

. Isabel Toninm Método de Inferéncia Logica baseado na Transformacad Rirversidade Federal de Santa Catarina,

Curso de P6s-Graduacdo em Engenharia Elétrica, Area demacéo: Sistemas de Informacao, 6 de junho de 1997.

. Augusto Cesar Pinto Loureiro da Codixpert-Coop Um ambiente para desenvolvimento de Sistermkbisféntes Cog-

nitivos, Universidade Federal de Santa Catarina, Curso de Poss@rad em Engenharia Elétrica, Area de concentrag&o:
Sistemas de Informacao, 6 de junho de 1997.

. Elisa FlemmingUm Sistema Tutor Distribuido no Dominio da Logitiiversidade Federal de Santa Catarina, Curso de

P6s-Graduagéo em Engenharia Elétrica, Area de conceatraigiemas de Informagéo, 29 de abril de 1998.

. Luciano Lores CaimiSimulag&o de redes de Petri com marcagéo imprecisa usanidtens FASEUniversidade Federal

de Santa Catarina, Curso de Pés-Graduagio em EngenhdriesEl&rea de concentracdo: Sistemas de Informacéo, 24
de abril de 1998, co-orientacdo com a Profa. Janette Carids®-UFSC.

. Amarilys Lima LopezControle nebuloso e algoritmos genéticos: uma aplicacdoohd movel Kheperalniversidade

Federal de Santa Catarina, Curso de P6s-Graduacdo em EnigdBlétrica Area de concentragéo: Sistemas de Informa-
¢ao, 16 de abril de 1999.

. Eder Mateus Nunes Goncalvéstimizacéo de controladores nebulosos e sistemas esfagaleativos utilizando al-

goritmos genéticqdUniversidade Federal de Santa Catarina, Curso de Poss@rad em Engenharia Elétrica, Area de
concentracdo: Sistemas de Informacéo, 23 de fevereiro. 2001

Terezinha de Fatima Faridm ambiente interativo multiagentes para o ensino de ast@uda informacag Universi-
dade Federal de Santa Catarina, Curso de Pds-Graduacaogamhiarnia Elétrica, Area de concentracdo: Sistemas de
Informacdo, 24 de abril de 2001.
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11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21,

22.

Carlos OgawaDtimizacdo do projeto de maquinas de corrente continu{azaﬁbo algoritmos genéticpgniversidade Fe-
deral de Santa Catarina, Curso de Pds-Graduagdo em Enigellédica, Area de concentracdo: Sistemas de Informacao,
14 de dezembro de 2001.

Luciana Bolan FrigoMathTutor: Um ambiente interativo multiagentes para o eadie estrutura da informacadJni-
versidade Federal de Santa Catarina, Curso de Pés-Grademgangenharia Elétrica, Area de concentracio: Sistemas de
Informacao, 26 de marco de 2002.

Luciano Rottava da Silvé\ndlise e Programacédo de Robds Mdveis Aqtﬁnomos da PlataféiyebgtUniversidade Fe-
deral de Santa Catarina, Curso de Pds-Graduacao em EngelBlédirica, Area de concentracdo: Sistemas de Informacao,
24 de marco de 2003.

Luis Fernando PozaBredi¢édo de desgaste de brocag: utilizando redes neurgdaisersidade Federal de Santa Catarina,
Curso de Pds-Graduagdo em Engenharia Elétrica, Area deminacido: Sistemas de Informacao, 13 de junho de 2003.

Priscila Silva MartinsAprendizagem de Maquina para Otimizagdo de Parametros sterSias Baseados em Conheci-
mentg Universidade Federal de Santa Catarina, Curso de Poss@yad em Engenharia Elétrica, Area de concentrag&o:
Sistemas de Informacéo, 27 de junho de 2003.

Clovis de Almeida JunioSistema especialista para diagndstico de problemas nacderale energia elétrica de uma
refinaria de petrélepUniversidade Federal de Santa Catarina, Curso de Poss@yad em Engenharia Elétrica, Area de
concentracao: Sistemas de Informacéo, 10 de julho de 2003.

Tércio de Morais Sampaio SilVBExtracdo de informacao para busca semantica na'web baseadanéologias Univer-
sidade Federal de Santa Catarina, Curso de P4s-GraduacBogamharia Elétrica, Area de concentracdo: Sistemas de
Informacéo, 16 de julho de 2003.

Eduardo Veldzquez Castillaplicagdo de ontologia e sistema especialista para diagoosle falhas em transformadores
de poténciaUniversidade Federal de Santa Catarina, Curso de Poss@yad em Engenharia Elétrica, Area de concen-
tracdo: Sistemas de Informacao, 21 de novembro de 2003jeatacdo com o Prof. Ricardo José Rabelo, DAS-UFSC.

Adriana PostalNavegacdo em um ambiente interativo multiagente para ensiniversidade Federal de Santa Catarina,
Curso de P6s-Graduacao em Engenharia Elétrica, Area demimacdo: Sistemas de Informacgéodo, 15 de abril de 2004,
co-orientagdo com a Profa. Janette Cardoso, Universitlse |, Toulouse, Francga.

Emilio Eiji Yamane Modelagem e implementag&o de uma ferramenta de autoria gpanstrucdo de sistemas tutores
inteligentes Universidade Federal de Santa Catarina, Curso de Post&yad em Engenharia Elétrica, Area de concen-
tracdo: Sistemas de Informacao, 16 de agosto de 2006.

Francisco de Assis Carvalho da Silva N&educao de supervisores utilizando marcagao por event@t@os de otimi-
zagag Universidade Federal de Santa Catarina, Curso de Poss@rad em Engenharia Elétrica, Area de concentracao:
Automacéo e sistemas, co-orientacao com o Prof. Max Heer@ukiroz, DAS-UFSC, 01 de setembro de 2008.

Jodo Lourenco Vivan Bernartm sistema para indicacao automatica de bares e restausabteiversidade Federal de
Santa Catarina, Curso de Pds-Graduagdo em Engenharia a@#g#o e Sistemas, 26 de setembro de 2008.

Doutorado

1. Pedro Luis Kantek Garcia Navarr@omputacao evolutiva aplicada a problemas inversos corsegpvacéo da espaciali-

dade na representacéo dos individubliversidade Federal de Santa Catarina, Curso de Pési&yad em Engenharia
Elétrica, Area de concentracio: Sistemas de Informaca@mExde Qualificacio realizado em setembro de 1996. Defen-
dida em 10 de abril de 2000, co-orientacéo com o Prof. PedriwBalbi de Oliveira, LAC-INPE.

. Augusto Cesar Pinto Loureiro da Cosgnhecimento Social Dindmico: uma estratégia de cooperagia sistemas

multiagentes cognitivodJniversidade Federal de Santa Catarina, Curso de Pdss@yad em Engenharia Elétrica, Area
de concentracdo: Sistemas de Informacdo. Exame de Qugiificealizado em julho de 1999. Defendida em 21 de
setembro de 2001.
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10.

. Frederico Luiz Gongalves de Freit&istemas multiagentes cognitivos para a recuperacao agidrintegradas de in-
formacdo da WEBUniversidade Federal de Santa Catarina, Curso de Péss&rad em Engenharia Elétrica, Area de
concentracdo: Sistemas de Informacdo. Exame de Qualificegfizado em 25 de agosto de 2000. Defendida em 06 de
setembro de 2002.

. Isabel ToninFormas normais e inferéncia em logica de primeira ordémiversidade Federal de Santa Catarina, Curso de
Po6s-Graduacgio em Engenharia Elétrica, Area de conceotragiemas de Informacdo. Exame de Qualificac&o realizado
em outubro de 1999. Defendida em 25 de fevereiro de 2003.

. André Jodo de SouzAplicacdo de Multisensores no Progndstico da Vida da Fesata de Corte em Usinagetdniver-
sidade Federal de Santa Catarina, Curso de P6s-GraduacBogamharia Mecénica. Exame de Qualificacdo realizado
em 15 de agosto de 2001. Defendida em 29 de setembro de 266dentacdo com o Prof. Walter Weingaertner, EMC-
UFSC.

. Jerusa MarchiQperadores Sintaticos para Mudanca de Crencas Baseadospesentacdo em Formas Normais Pri-
marias Universidade Federal de Santa Catarina (UFSC), Curso deGPaduacio em Engenharia Elétrica, Area de
concentracao: Sistemas de Informacdo. Exame de Qualificaeizado em 16 de julho de 2003. Defendida em 10 de
julho de 2006, co-tutela com o Prof. Laurent Perrussel, &hsité Toulouse |, Toulouse, France.

. Eder Mateus Nunes Goncalvésna abordagem para especificacdo de conhecimento parar&istmultiagentes cogni-
tivos Universidade Federal de Santa Catarina, Curso de Pdst&yad em Engenharia Elétrica, Area de concentragéo:
Sistemas de Informacéo. Exame de Qualificacdo realizadd’ete Rinho de 2003. Defendida em 01 de agosto de 2006.

. Luciana Bolan FrigolJm modelo de Autoria para Sistemas Tutores Adaptatiossersidade Federal de Santa Catarina,
Curso de Pés-Graduagdo em Engenharia Elétrica, Area demmacio: Automagdo e Sistemas. Exame de Qualificagéo
realizado em 14 de abril de 2004. Defendida em 08 de janeig®@dé, co-tutela com a Profa. Janette Cardoso, Université
Toulouse I, Toulouse, France.

. Eliane Pozzebortyma arquitetura multiagente para suporte ao aprendizadogenpo em sistemas tutores inteligentes
Universidade Federal de Santa Catarina, Curso de P6s-@radem Engenharia Elétrica, Area de concentracéo: Sistema
de Informacao, Exame de Qualificacéo realizado em 26 ded#b?i005, co-tutela com a Profa. Janette Cardoso, Université
Toulouse I, Toulouse, France. Defendida em 23 de setem20@k:

Anderson Luiz Fernandes Perblavegacéo planejada de robds moveis utilizando técnicapdgutacdo bioinspirada
Universidade Federal de Santa Catarina, Curso de P6s-@radem Engenharia Elétrica, Area de concentracéo: Sistema
de Informacédo, Exame de Qualificacdo realizado em 20 de nmeate 2006, co-orientacdo com Prof. Mauro Roisenberg,
INE-UFSC (em andamento).

Experiéncia didatica

Graduacao

e Curso de Linguagens de Programacao (CE-225) Curso para$toofil de Computacgéo, Instituto Tecnolégico da Aero-

nautica, 2 semestre de 1991.

e Nocoes de Informatica Industrial (EEL5316), Curso de Gaadio em Engenharia Elétrica da UFSCs2mestre de 1995,

2° semestre de 1996.

e Sistemas Computacionais para Controle e Automacao (DAG538& horas, Curso de Graduagdo em Engenharia de Con-

trole e Automacéo Industrial da UFSC, emestre de 1995° Zemestre de 19962 Zemestre de 1997¢ Zemestre de
1998, 2 semestre de 1999¢ Zemestre de 2000.

¢ Inteligéncia Artificial Aplicada a Controle e Automagédo (BB341), 72 horas, Curso de Graduagdo em Engenharia de

Controle e Automacéo Industrial da UFSC? Bemestres de 1994 a 2000 (OBS.: em 1994 em parceria com a Profa
Janette Cardoso)/1e 2°¢ semestres de 2001 e 2002,skemestre de 2003¢ semestre de 2005 (OBS.: de 2001 a 2005
em parceria com o Prof. Eduardo Camponogara).
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8.2

Fundamentos da Estrutura da Informacao (INE5212), 72 hGwaso de Graduacdo em Engenharia de Controle e Auto-
magcao Industrial da UFSC?le 2°° semestres de 1997 a 2002,semestre de 2003.

Fundamentos da Estrutura da Informacdo (DAS5102), 72 hGraso de Graduacdo em Engenharia de Controle e Auto-
macéao Industrial da UFSC? 2emestre de 20041 e 2 semestre de 2005.

Introducao a Informatica para Automacéao (INE 5208), 72 $iotarso de Graduagdo em Engenharia de Controle e Auto-
macéao Industrial da UFSC??lsemestres de 2004 e 2005.

Pos-graduacéo

Métodos numéricos para a solugéo de equacdes diferenmastie, do curso de Matemética Numérica do Curso de Mestrado
em Computacao Aplicada do INPE sob responsabilidade do Buif Alberto Vieira Dias, agosto de 1984.

Inteligéncia Artificial | (CAP-253-3) Curso de Mestrado erariputacéo Aplicada do INPE? Periodo Letivo de 1990,
2° Periodo Letivo de 1991 °Periodo Letivo de 1992.

Curso de Teoria de Linguagens de Programagédo (CES-23) Garfstestrado e Doutorado em Ciéncia, Instituto Tecnolo-
gico da Aerondutica,2semestre de 1991.

Inteligéncia Artificial Aplicada a Controle de Processos @dacédo Industrial (DAS6607), 45 horas, Curso de Pos-
Graduacé@o em Engenharia Elétrica da UFSC, 30 Periodo Laé\d993 (em parceria com a Profa. Janette Cardo8o), 3
Periodo Letivo de 1994,°2Periodo Letivo de 1995,°2Periodo Letivo de 1996,°2Periodo Letivo de 1997,°2Periodo
Letivo de 1998, 2 Periodo Letivo de 1999,°Periodo Letivo de 2000,°Zeriodo Letivo de 2001.

Fundamentos de Matematica Discreta para Controle e Auon@d@AS6609), 45 horas, Curso de Pés-Graduagédo em
Engenharia Elétrica da UFSC? Periodo Letivo de 1994 (em parceria com o Prof. José Eduaioer® Cury), ¥
Periodo Letivo de 1995,°1Periodo Letivo de 1996 (em parceria com a Profa. Janetteo€ayd? Periodo Letivo de
1997, ¥ Periodo Letivo de 1998,°1Periodo Letivo de 1999 (em parceria com o Prof. José EduaitgarR Cury), ¥
Periodo Letivo de 2000 (em parceria com o Prof. José EduailukirB Cury), ¥ Periodo Letivo de 2001 (em parceria
com o Prof. José Eduardo Ribeiro Cury).

Topicos Especiais em Informatica: Sistemas Especial{§iat6652), Curso de P6s-Graduacdo em Engenharia Elétrica
da UFSC, t Periodo Letivo de 1996.

Tépicos Especiais em Informética: Logicas Nao Classic&t @652), Curso de P6s-Graduacao em Engenharia Elétrica
da UFSC, 3 Periodo Letivo de 1996 (em parceria com a Profa. Janetteo€ayd3 Periodo Letivo de 1997 (em parceria
com a Profa. Janette Cardoso).

Tépicos Especiais em Informatica: Inteligéncia Computaal (EEL6652), 45 horas, Curso de Pds-Graduagdo em En-
genharia Elétrica da UFSC? Periodo Letivo de 1999,°3Periodo Letivo de 2000 (em parceria com os Profs. Marcelo
Ricardo Stemmer e Christoph Thomalla).

Extensao

1. Curso sobre a linguagem de programacéo LISP, InstitutioNal de Pesquisas Espaciais (INPE), julho de 1984.

. Apresentacédo do Curso “Representacdo de ConhecimeatX’Jornada de Atualizagdo em Informatica do XI Congresso

Nacional da Sociedade Brasileira de Computacdo, Mendea Pliatel, Santos, SP, agosto de 1991.

. Apresentacéo do Curso “Representacédo de Conheciment8y Simpdsio Brasileiro de Inteligéncia Artificial, Unige

dade de Brasilia, Brasilia, 18 a 21 de novembro de 1991.

. Apresentacao da Palestra “Inteligéncia Artificial no BIF240 Congresso Nacional de Informatica, 11a. Feira haeF

onal de Informética, Sdo Paulo - SP, setembro de 1991.

. Apresentacao da Palestra “Representacéo de Conhecim8rgtemas Hibridos”, Universidade de S&o Paulo, Institat

Ciéncias Matematicas de Sao Carlos, S&o Carlos - SP, 25 d¢e 0@l 992.
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10.
11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22,

23.

24,

25.

. Apresentacdo da Palestra “Inteligéncia Artificial e Besamento de Imagens”, IME/USP, S&o Paulo - SP, outubro de

1992.

. Apresentacao da Palestra “Inteligéncia Artificial e Repntagdo de Conhecimento”, Pontificia UniversidadeliCatde

Sao Paulo, Sao Paulo - SP, outubro de 1992.

. Apresentacao da Palestra “Resolvendo Problemas cotigémteia Artificial - Técnicas de Programacéo”, Seminamo d

Inteligéncia Artificial da SUCESU, Sao Paulo - SP, dezemigrd@P2.

. Apresentacdo da Palestra “Principais Areas da IntatigéArtificial”, Seminario de Inteligéncia Artificial e Sistnas

Especialistas da SUCESU (SEMSE’93), Séo Paulo - SP, 20 delalir993.
Curso sobre a linguagem de programacéo LISP, UnivelsiBaderal de Santa Catarina (UFSC), janeiro de 1994.

Apresentacao do Minicurso “Técnicas de Programacam lpaeligéncia Artificial” (8 horas de aula), no 20 Simpésio
Brasileiro de Automacéao Inteligente, Centro Federal decBdéo Tecnoldgica do Parana (CEFET-PR), Curitiba, 13 a 15
de setembro de 1995.

Apresentacéo da Conferéncia “Inteligéncia Artificlaonhecimento e a Tomada de Decis&o”, no Congresso Internac
nal de Informatica Aplicada a Engenharia e a Arquitetura@BENIHARQ-INFO), Blumenau, Santa Catarina, 14 a 19 de
novembro de 1995.

Apresentacdo do Curso “Inteligéncia Artificial: Ferentas e Teorias” (8 horas e 45 minutos de aula)Xr&scola de
ComputagapDepartamento de Ciéncia da Computac¢édo da UNICAMP, Camp8f de 8 a 13 de julho de 1996.

Apresentacdo do Curso “Inteligéncia Artificial: Feremtas e Teorias” (8 horas), no Departamento de Computagéo da
Universidade Federal da Paraiba, Campina Grande, noveiati896.

Apresentacao da Palestra “Fase: Um Ambiente para Dalsanento de Sistemas Especialistas Distribuidos”, noddep
tamento de Computacédo da Universidade Federal da Paraibmita Grande, novembro de 1996.

Apresentacao da Palestra “Inferéncia Logica por Taansi¢do Dual”, no Departamento de Computacao da Univelsida
Federal da Paraiba, Campina Grande, novembro de 1996.

Apresentacéo do Curso “Inteligéncia Atrtificial: Fereartas e Teorias” (4 horas), na Il Semana Académica da Infarana
Universidade Federal de Pelotas, RS, 3 a 6 de dezembro de 1996

Apresentacdo do Curso “Inteligéncia Artificial” (14 hs), no Seminario Nacional dos Estudantes de EngenhaiiizgrtJn
sidade Federal da Bahia, Salvador, BA, 28 a 31 de julho de.1997

Apresentacéo do Curso “Representagéo de conhecintentoetafisica aos programas”, na XVII Jornada de Atualzacga
em Informética do XVIII Congresso Nacional da SociedadesB¥aa de Computacdo, UFMG, Belo Horizonte, MG,
agosto de 1998.

Apresentacao do Microcurso “Inteligéncia ArtificialsBibuida”, WORKCOMP’98, | Workshop de Computacao do ITA,
Instituto Tecnolégico de Aeronautica, Sdo José dos Cangi®$ de outubro de 1998.

Apresentacao da Palestra “Robocup - UFSC Team”, |V Clel®alestras e Cursos da Engenharia Elétrica, Universidade
Federal de Santa Catarina, 16 de nhovembro de 1998.

Curso sobre a linguagem de programacéo LISP, UnivelsiBaderal de Alagoas (UFAL), Maceid, maio de 1999.

Disciplina de Controle Inteligente no curso de MestradoControle Moderno, na Universidad Mayor de San Simon.
O curso é resultado de um acordo de cooperagdo entre a Udaeiglayor de San Simon (Bolivia), Delft University
(Holanda) e UFSC (Brasil), Cochabamba, Bolivia, 05 de jal23 de julho de 1999.

Disciplina de Controle Inteligente (CS04) no curso dedeglizacdo em Controle e Automacgdo em convénio UFSC/Itai
(Unioeste)/Itaipu Binacional, Foz do Iguagu, PR, 27 a 30atersbro e 13 a 15 de outubro de 1999.

Apresentacéo da Palestra “Filosofia, Computabilidddéetigéncia Artificial”, Il Semana de Computacao, Univdesle
do Estado de Santa Catarina (UDESC), Joinville, SC, 09 de deaR000.
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26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

36.

9.1

Apresentacéo da Palestra “Inteligéncia Artificial eebot de Rob6s”, Semana de Informatica de Cascavel, Unilsetsi
do Oeste do Estado de Santa Catarina (UNIOESTE), Casc&gl,/Rde setembro de 2001.

Apresentacéo da Palestra “Inteligéncia Artificial egulia a Controle e Automacao”, 10. Encontro Nacional de Bstied
de Engenharia de Controle e Automacao, UFSC, Floriangmi#i8 a 12 de outubro de 2001.

Apresentacdo da Palestra “Inteligéncia Artificial el de Robds”, 11l Jornada Institucional da Area de CiénEiratas,
Centro Universitario Franciscano (UNIFRA), Santa Mari&, R1 a 23 de agosto de 2002.

Apresentacéo do Curso “Inteligéncia Artificial” (6 heraula), VIII Ciclo de Cursos e Palestras da Engenhariai€détr
Departamento de Engenharia Elétrica, Universidade Feder@anta Catarina, 7 a 11 de outubro de 2002.

Apresentacao, durante visita de 3 a 10 de marco de 20Ddlawatoire des Sciences de I'Information et des Systémes
Domaine Universitaire de St Jérome, Marseille, Francagcpovite do Prof. Dr. Bernard Espinasse, do tutorial “Onjods
for Semantic Web” e da palestra “An Ontology based Architexfor Cooperative Information Agents”.

Apresentaco da Palestra “Knowledge Representatib®atologies”, 2éme Ecole de Printemps sur I'lnformaticpuais-
trielle, Institut National d’Informatique Oued-Smar et idersité des Sciences et de la Technologie Houari Boumegdien
Alger, Algérie, 5, 6 et 7 Juin 2004.

Apresentacéo do Curso “Computagdo Evolutiva”, XI CidoCursos e Palestras da Engenharia Elétrica - XI CIPEEL,
UFSC, Florianépolis, SC, 29 de agosto a 01 de setembro de 2005

Apresentacéo do Curso “Introdugdo aos Sistemas Matiteg”, Brazil Agents School, Instituto de Informatica,R{ES,
20 a 30 de setembro de 2005.

Apresentacao do Curso “Inteligéncia Articial®, Bncontro Nacional dos Estudantes de Engenharia de Coetiigo-
macao (ENECA05), Florianodpolis, SC, 9 a 14 de outubro de5200

Apresentacao do Curso “Redes Neurais”, Xll Ciclo de Gsies Palestras da Engenharia Elétrica - XI CIPEEL, UFSC,
Florianoépolis, SC, 04 a 07 de julho de 2006.

Apresentacdo da Palestra “Modelos para a Cognicao”aMetonda com os alunos de Pés-graduacdo em Ciéncia da
Computagéo, Linha Inteligéncia Artificial, Universidadederal de Uberlandia, dezembro de 2007.

Participacdo em bancas

Graduacao

. Priscila Penelope de P. e Souzzontrole Fuzzy de Temperatura em Tunel de Aquecime@toso de Graduagdo em

Engenharia de Controle e Automacéao Industrial da UFSCojdén1996.

. Rodrigo MussatoSistema de Monitoragdo e Registro de Eventos para SisteenBsténcia Estagio profissional junto a

empresa REIVAX, Curso de Graduagdo em Engenharia Eléta¢sEC, 10 de dezembro de 1996.

. Fabio PavanatDesenvolvimento de uma maquina de auto-atendimento ban€urso de Graduacdo em Engenharia de

Controle e Automacao Industrial da UFSC, 3 de marco de 1998.

. Hugo Leonardo Gosmaniision-based sensor system for mobile robot navigatidurso de Graduacéo em Engenharia

de Controle e Automacéao Industrial da UFSC, 10 de maio de.1999

. Gustavo Santos Pinto Santia@oftware de analise de sinais elétricos e seqlienciais dé@ve€urso de Graduacao em

Engenharia de Controle e Automagéo Industrial da UFSC, G2tnbro de 1999.

. Luciana Bolan FrigoEnsino via WEB de sistemas multiagentes e sua aplicacastinau Universidade Nova de Lisboa

(UNL), Faculdade de Ciéncia e Tecnologia (FCT), Portugats@ de Graduagédo em Engenharia de Controle e Automacéo
Industrial da UFSC, 09 de marc¢o de 2000.
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14,

15.

16.

17.

18.

19.

. André SnoeijerMerificacdo sobre as possibilidades de integracdo de sessmatuadores no controle de uma maquina

ferramenta aberta baseado em componentes padradeBtagio longo no Instituto WZL, Universidade de Aachen {Ale
manha), Curso de Graduag¢do em Engenharia Elétrica da URS{®, dgosto de 2000.

. Fernado Deschamp®timizacao automatica de parametros para um sistema deepsainento de imagens para a de-

teccéo do desgaste de ferramentas de corte em células am&&nde producaolnstituto WZL, Universidade de Aachen
(Alemanha), Curso de Graduacao em Engenharia de Contralécenacao Industrial da UFSC, 30 de abril de 2002.

. Gustavo BouzonDevelopment of a visual specification language for veriftgabf distributed controllers Universitat

Martin-Luther, Halle-Wittenberg (Alemanha), Curso de @racdo em Engenharia de Controle e Automacé&o Industrial da
UFSC, 02 de maio de 2002.

Markus Buhatem KochDevelopment of a Game Conversion System from J2ME to BEEWare GmbH (Alemanha)
Curso de Graduacéo em Engenharia de Controle e Automacastiiad da UFSC, 02 de setembro de 2004.

Jaime Ramos Filhddesenvolvimento de AplicagBes Sobre a Plataforma BREWS0 de Graduagdo em Engenharia de
Controle e Automacéao Industrial da UFSC, 09 de setembro @4.20

Galeno Augusto Jundivaliacdo do uso de descoberta de conhecimento como supmgerenciamento da garantia da
qualidade Curso de Graduagéo em Engenharia de Controle e Automagéstiial da UFSC, 22 de fevereiro de 2005.

Charles Alberton HerdtDesenvolvimento de um Sistema de Reconhecimento de GesaPra a Coleta de Dados
Operacionais Estruturados para os Sistemas de Processarde®adosCurso de Graduacdo em Engenharia de Controle
e Automacéo Industrial da UFSC, 19 de setembro de 2005.

Rafael May TaouilTratamento, Andlise e Uso de Ferramenta de Mineragdo de Badoum Sistema Auténomo de Coleta
de Dados Curso de Graduagdo em Engenharia de Controle e Automagéstiial da UFSC, 19 de setembro de 2005.

Alexandre WatanabeProjeto Conceitual de uma Arquitetura de TIC para Integragio Sistema Produtivo em uma
Fabrica de Placas EletronicagCurso de Graduag&o em Engenharia de Controle e Automagéstiial da UFSC, 18 de
setembro de 2007.

Gregori Daminelli:Sistema de apoio a gestéo de estoque de produtos acabadaoslitadd: Especificacio de projeto e
melhorias Curso de Graduag&o em Engenharia de Controle e Automagéstiial da UFSC, 18 de agosto de 2008.

Alexandre Riyuji OshiroDesenvolvimento de disposito com recepc¢éo infravermedha gistema de 3 ponto€urso de
Graduacgdo em Engenharia de Controle e Automacéo IndudaridFSC, 19 de agosto de 2008.

Fernando Roberto Maioldelhoramentos do sistema de automacao da planta AjinonederReiras Curso de Gradua-
¢do em Engenharia de Controle e Automacéo Industrial da UE$Ge agosto de 2008.

Jefferson Luiz Ramos Meldmplementagéo de sistema para controle do ciclo de desé@nvehto de Tl em empresa de
telecom Curso de Graduagdo em Engenharia de Controle e Automagéstiial da UFSC, 19 de agosto de 2008.

Mestrado

1. Célia Barbosa Ghediniuma arquitetura com plano de controle para sistemas espistsia Instituto Tecnoldgico de

Aeronautica, Curso de Mestrado em Ciéncia, novembro de.1990

. José Dias Lana NetdSigno-C, uma ferramenta para integracdo de ambientes de fébréca de software Instituto

Tecnolbgico de Aeronautica, Curso de Mestrado em Ciéneigerdbro de 1990.

. Alvaro Daniel Arioni PaladinotUm sistema de producéo usando aplica¢cdes em tempoUealersidade Federal de Santa

Catarina, Curso de Pés-Graduagdo em Engenharia Elétriea, de concentracéo: Sistemas de Informacdo, marco de
1991.

. Raquel Dias MendesSistema especialista para diagndstico diferencial de Ipgias 6sseas Instituto Tecnolégico de

Aeronautica, Curso de Mestrado em Ciéncia, novembro de.1991
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20.

21.

Geber Lishoa Ramalh@MUS - Um sistema de geracdo de teoremas musicais baseadonmeegia das arvores de tempo.
Universidade de Brasilia, Departamento de Ciéncia da Ctagfa, Curso de Mestrado em Ciéncia da Computagao,
janeiro de 1992.

. Francisco de Assis Cartaxo Pinheifgdo e representa¢éo nos processos computacionais: Baszsima metodologia

de analise semantica de representacdo de conhecimémnigersidade de Brasilia, Departamento de Ciéncia da Cempu
tacéo, Curso de Mestrado em Ciéncia da Computacao, jarete%p.

. Marcelo Rodrigues de Souzbelm provador automatico de teoremas para a Légica Modal [84tituto Tecnoldgico de

Aerondutica, Curso de Mestrado em Ciéncia, agosto 1993.

. Jodo Argemiro de Carvalho PaiMaferéncia heuristica sobre dire¢des de fluxo em redes deagem Instituto Nacional

de Pesquisas Espaciais, Curso de Mestrado em Computagaadspimarco de 1994.

. Carla Maria Chagas de CavalcanBistema de navegacéo para helicopteros néo tripuladogaitio controlador nebu-

loso. Universidade Federal de Santa Catarina, Curso de Péss@rad em Engenharia Elétrica, Area de concentragio:
Sistemas de Controle e Automacéao Industrial, junho de 1994.

Idmilson Haber Sepeda Filh@esenvolvimento e implementacdo de um sistema de recomeetc de pecas baseado
em redes neuraisUniversidade Federal de Santa Catarina, Curso de Pds#&yad em Engenharia Elétrica, Area de
concentracao: Sistemas de Controle e Automacéo, 1994.

Cecilia Dias FloresSistema de solucao de problemas cooperativos - um estudasde dniversidade Federal do Rio
Grande do Sul (UFRGS), Curso de Pés-Graduacgéo em Ciénciardpufacéo, 26 de junho de 1995.

Emerson Pereira Raposbesenvolvimento de um sistema de reconhecimento de comeendais para robds baseado
na técnica de redes neurais artificiaidJniversidade Federal de Santa Catarina (UFSC), Curso deGPaduacdo em
Engenharia Elétrica, Area de concentragdo: Sistemas dedBoa Automacao Industrial, 15 de maio de 1997.

Roberta Vilhena VieiraSistema neurobioldgico para construgdo de Arvores filojeag Universidade Federal da Pa-
raiba, Curso de Pds-Graduagdo em Informéatica (COPIN), 27 teal997.

Hemerson PistoriConstrugcdo automatica de teoria em grafobniversidade Estadual de Campinas, Curso de P0s-
Graduacéo em Ciéncia da Computagéo, 19 de junho 1998.

Jeane Silva Ferreir&€oncepcédo de um ambiente multiagentes de ensino intedigeegrando o paradigma de aprendiza-
gem cooperativaUniversidade Federal do Maranh&o, Curso de Pés-Gradwsgdngenharia da Eletricidade, Sao Luis,
MA, 21 de agosto de 1998.

Luciano Reis CoutinhdA modelagem do aprendiz em ambientes de aprendizagem pputamor baseados em atividades
de resolucéo de problemaBniversidade Federal da Paraiba, Curso de Pés-GraduatgBdaméatica, Campina Grande,
PB, 07 de maio de 1999.

Ivana Fontanive Capanenfambiente para construgcdo de sistemas especialistas enoteralaara a Itaipu Binacional
Universidade Federal de Santa Catarina (UFSC), Curso d&Raiiiacdo em Engenharia Elétrica, Area de concentrago:
Sistemas de Controle e Automacéo Industrial, 21 de junh®€86.1

Marco Antonio Silva PicangdControlador baseado em logica nebulosa aplicado a um ssteenvo pneumaticouni-
versidade Federal de Santa Catarina (UFSC), Curso de Mestra Engenharia Mecanica, 01 de julho 1999.

Sérgio Luiz de Medeiros Rivertdm framework para simulacao econémica baseado em um modelgahte adaptativo
antecipatdrio com racionalidade limitad&Jniversidade Federal de Santa Catarina (UFSC), Curso sk&iPaiduacédo em
Engenharia de Produgéo, 27 de agosto de 1999.

Max Hering de QueiroZZontrole supervisério modular de sistemas de grande paitéversidade Federal de Santa Cata-
rina (UFSC), Curso de Pds-Graduagio em Engenharia Eléiea de concentrag&o: Sistemas de Controle e Automag&o
Industrial, 3 de marco de 2000.

Richard Gregory Silva VieiraConstru¢do de uma interface KQML para o smalltaldniversidade Federal de Santa
Catarina (UFSC), Curso de Pés-Graduacédo em Ciéncia da Gagdm, 31 de agosto de 2000.
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32.

33.

34.

35.

36.

37.

Felipe Luis BeckEscalamento de tarefas Job-Shop realistas utilizandorégos genéticos em MathlatJniversidade
Federal de Santa Catarina (UFSC), Curso de Pés-GraduacEogenharia Elétrica, Area de concentragdo: Sistemas de
Controle e Automacéao Industrial, novembro de 2000.

Helena Maria Pereira NuneServico de busca baseado em agentes moveis para o0 ambiefitdNMEX de ensino coo-
perativo computadorizaddJniversidade Federal do Maranh&o, Curso de Pés-Gradeegdngenharia da Eletricidade,
Sao Luis, MA, 19 de fevereiro de 2001.

Jerusa MarchiNavegacéo de rob6s méveis autbnomos: estudo e implgmerdagﬂ)ordagensuniversidade Federal de
Santa Catarina (UFSC), Curso de Pds-Graduacdo em Engeiithéttica, Area de concentracdo: Sistemas de Controle e
Automacéo Industrial, 23 de fevereiro de 2001.

Daniela Duarte da Silva Bagatitidm sistema multiagente para o simulador Soccer Seteiversidade Federal do Rio
Grande do Sul, Curso de Pos-Graduagao Ciéncia da CompuRmdio Alegre, RS, 27 de abril de 2001.

Alexandre Keller Albalustréormacgédo de células em sistemas de manufatura: uma abamlagando Algoritmos Ge-
néticos Universidade Federal de Santa Catarina (UFSC), Curso deGPaduacdo em Engenharia Elétrica, Area de
concentracéo: Sistemas de Controle e Automacao Indy§tPiale julho de 2001.

Fernando Maia Assun¢cd8HART-Web: um sistema tutor de harmonia na Wéhiversidade Federal da Paraiba, Curso
de P6s-Graduacao em Informatica, Campina Grande, PB, 2god¢oede 2001.

Fabio Benevenu@alibracdo de um conjunto binocular para uso em esterqdacm)mbética mévelUniversidade Federal
de Santa Catarina (UFSC), Curso de P4s-Graduacgdo em EmigeBlédrica, Area de concentracdo: Sistemas de Controle
e Automacdo Industrial, 05 de setembro de 2001.

Alessandra de Jesus Diniz Lem@sBARFI - uma arquitetura baseada em agentes para a recugeracfiltragem de
informacéo Universidade Federal do Maranh&o, Curso de POs-Grademg&mngenharia da Eletricidade, S&o Luis, MA,
07 de dezembro de 2001.

Joni CoserProjeto de Planos de Medi¢éo para a Estimacéo de Estadossten&is de Poténcia via Algoritmos Genéticos
Universidade Federal de Santa Catarina (UFSC), Curso d&Raitiacdo em Engenharia Elétrica, Area de concentragao:
Sistemas de Poténcia, 27 de fevereiro de 2002.

Eduardo Jaques Spinog&daptacdo dindmica de pardmetros em computacdo evolug&ona controle do tamanho da
populacdo em um sistema de programacéo genétidaiversidade Federal do Parand (UFPR), Curso de Mestnado e
Informatica, 06 de maio de 2002.

Alceu Sartor Filho:Sistema especialista para auxilio a recomposicdo de sapgss de transmissdo na fase fluente
Universidade Federal de Santa Catarina (UFSC), Curso d€Raitiacdo em Engenharia Elétrica, Area de concentrago:
Sistemas de Poténcia, 30 de julho de 2002.

Cesar Augusto Pereira Silvesti@ontrole inteligente da qualidade de agua para tanques deadtpce Universidade
do Estado de Santa Catarina (UDESC), Centro de Ciéncia®lbggoas (CCT), Coordenacéo de Pds-Graduacédo (CPG),
Curso de Mestrado em Automacéo Industrial, 14 de fever&ia0d3.

Alexandre Luiz Galvao Damasceridesenvolver agentes de futebol com objetos e loditaversidade Federal de Per-
nambuco, Curso de Pés-Graduagédo em Ciéncia da Computaegdifie, RE, 26 de marco de 2003.

Silvia Simdes Costa Higastima Abordagem Multiagente para o Auxilio @ RecomposicadsterBas Elétricos na Fase
Coordenada Universidade Federal de Santa Catarina (UFSC), Curso sié&SPaduacao em Engenharia Elétrica, Area de
concentracdo: Sistemas de Controle e Automacéo Indy&fiale junho de 2003.

Cintia Schoeningeffratamento de informacdes imperfeitas na andlise de riscprdcesso exploratérioUniversidade
Federal de Santa Catarina (UFSC), Curso de Pos-Graduac&@enia da Computacao, 18 de julho de 2003.

Fabio Luiz Idel dgicas de Raciocinio Aproximado e o Problema SAStituto de Matematica e Estatistica, Universidade
de S&o Paulo, 14 de outubro de 2004.
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45,

46.

47.

48.

49,

Leandro Balby MarinhdJm Framework Multiagente para a Personalizacdo da Web bdsea Modelagem de Usuarios
e na Mineracao de UsdJniversidade Federal do Maranhédo, Curso de Pds-Gradeag&mgenharia da Eletricidade, Sdo
Luis, MA, 11 de margo de 2005.

Licia Rocha Tourinho Barbosim sistema multiagente para monitoramento atmosfé@oso de Mestrado Profissional
em Redes de Computadores, Universidade Salvador (UNIFA@S)e fevereiro de 2005.

Felipe BittencourtUma Abordagem Sisteméatica para Pesquisa e Sele¢éo de Rasresn Empresas Virtuais Usando o
Método AHP e o Modelo Scouniversidade Federal de Santa Catarina (UFSC), Curso sisiPaduacdo em Engenharia
Elétrica, Area de concentracdo: Sistemas de Controle emagéo Industrial, 4 de maio de 2005.

Sérgio Roberto de Lima e Silva FilhAutenticacdo Continua pela Dinamica da Digitacdo usand@Miaas de Comité
Universidade Federal de Santa Catarina (UFSC), Curso dé&Rihiacdo em Ciéncia da Computacao, 26 de agosto de
2005.

Alberto Xavier Pavim:Contribuicdes na Otimizacdo de um Sistema de Visdo paracD&bte Medicdo e Classificacdo
Automética do Desgaste de Ferramentas de Corte em Procdssdsinagem Universidade Federal de Santa Catarina
(UFSC), Curso de Pos-Graduagdo em Engenharia Elétrica, deeconcentracio: Sistemas de Controle e Automac&o
Industrial, 01 de setembro de 2005.

Rodrigo Rizzi StarrContribuig8es para a deteccdo de vazamentos em tubulagdgischatural: uma abordagem baseada
em conhecimentd’rograma de Péds-Graduagéo em Engenharia Mecénica, bidage Federal de Santa Catarina, 17 de
julho de 2006.

Razer Anthom Nizer Rojas Montafalicacdo de férmulas ndo-clausais em planejamento consrddePetri Universi-
dade Federal do Parana (UFPR), Programa de Pds-Graduagdétoemgtica, 14 de setembro de 2006.

Fernando Corréa Lim&im resolvedor paralelo com BSP sobre uma grddstituto de Matematica e Estatistica, Univer-
sidade de Sao Paulo, 23 de marco de 2007.

Alexandre da Costa e Silva Frand8eracéo e controle de tragetéria de rob6s moéveis omni-threis Programa de
Pés-Graduacéo em Mecatrnica, Universidade Federal da,Bghde abril de 2007.

Daniela Costa Terf@aesenvolvimento de um mecanismo atencional-motivaciemalcional para organismos artificiais:
uma abordagem a partir da cognicdo situadaurso de Mestrado em Modelagem Matematica e ComputaciGeatro
Federal de Eduacao Tecnolégica de Minas Gerais, 19 de deze®i2007.

Claudio José Biazu®esenvolvimento de uma Arquitetura Hibrida e DistribuidagoSistemas Multiagentes e sua Apli-
cacao no Futebol de RobbddJniversidade Federal de Santa Catarina (UFSC), Curso deGiPaduacdo em Ciéncia da
Computacéo, 24 de marco de 2008.

Gutierrez Soares CaexélasionDraughts - um sistema de aprendizagem de jogos desihaseado em redes neurais,
diferencas temporais, algoritmos eficientes de busca emrésve informacdes perfeitas contidas em bases de dados
Programa de P6s-Graduacao em Ciéncia da Computacéo, &@ewad Computacéo, Universidade Federal de Uberlandia,
21 de julho de 2008.

Proposta de tese de doutorado

1. Marcelo Ladeira:Representacdo de Conhecimento e Redes de Decldaversidade Federal do Rio Grande do Sul,

Curso de Pés-Graduacgédo Ciéncia da Computacéo, Porto ARSre3 de abril de 1998.

. Roberta Vilhena VieiralUma teoria para algoritmos genéticos e sua especificacdo 8R-Z Universidade Federal de

Pernambuco, Curso de Pés-Graduacédo em Ciéncia da CompuRaegife, PE, 25 de maio de 2001.

. Luis Carlos de Souza Menesddma descrigdo formal do paradigma de programagé&o orientadagentes utilizando

semantica de acdebniversidade Federal de Pernambuco, Curso de Pés-Gi@aleat Ciéncia da Computacgédo, Recife,
PE, 30 de novembro de 2001.

. Mércia Cristina MoraesAgentes improvisacionais e coordenac¢ao improvisacionakestemas multiagentetniversi-

dade Federal do Rio Grande do Sul, Curso de Pos-Graduacoi&da Computacao, Porto Alegre, RS, 30 de abril de
2003.
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Exame de qualificagéo de doutorado

Celso Antdnio Alves Kaestnetdma proposta de sistema baseado no conhecimento para gpéisaempo-realUniver-
sidade Federal de Santa Catarina, Curso de Pés-GraduacBogamharia Elétrica, Area de concentragdo: Sistemas de
Informacao, Floriandpolis, SC, marco de 1991.

. Fernando Moreira da Silvavlodelo Inferencial em Previsdo do Tempo com Légica Nebulbkaversidade Federal da

Paraiba, Curso de Pés-Graduacdo em Engenharia Elétricgi@aGrande, PB, 18 de novembro de 1996.

. Marcelo Ladeira:Representacdo de Conhecimento e Redes de Decldaiversidade Federal do Rio Grande do Sul,

Curso de Pés-Graduacéo Ciéncia da Computacao, Porto AR8rgunho de 1997.

. José Miguel Eyzell GonzéaleExplorando simetria na sintese de supervisores para seeneventos discretotniver-

sidade Federal de Santa Catarina, Curso de Pds-GraduacBagamharia Elétrica, Area de concentragéo: Sistemas de
Informacao, Florianépolis, SC, 30 de julho de 1998.

. César Rafael Claure Torric@ontrole supervisério hierarquico para sistemas a evedissretos: uma abordagem base-

ada na agregacdo de estaddgniversidade Federal de Santa Catarina, Curso de Posit&yad em Engenharia Elétrica,
Area de concentracio: Sistemas de Informacao, Floriaisdi&, 19 de junho de 2001.

. Claudio de OliveiraSEDR - Um Modelo Computacional Baseado em Regras para ss&idéeSupervisores em Sistemas

a Eventos DiscretosUniversidade Federal de Santa Catarina, Curso de Péss&@rad em Engenharia Elétrica, Area de
concentracao: Sistemas de Controle e Automacéo Indysthtalandpolis, SC, 27 de margo de 2002.

. Max Hering de QueirozContribui¢cdes Tedricas e Praticas ao Controle Supervisde Sistemas Compostddniversi-

dade Federal de Santa Catarina (UFSC), Curso de Pos-GeaneacEngenharia Elétrica, Area de concentragéo: Sistemas
de Controle e Automagao Industrial, Floriandpolis, 17 del dle 2002.

. André Bittencourt LealControle Supervisdrio Modular de Sistemas Hibriddmiversidade Federal de Santa Catarina

(UFSC), Curso de Pos-Graduagdo em Engenharia Elétrica, deeconcentracio: Sistemas de Controle e Automac&o
Industrial, 13 de dezembro de 2002.

. Alexandre ScaicoMétodos formais no projeto de interfaces para sistemassiniis criticos Universidade Federal da

Paraiba, Curso de Pés-Graduacdo em Engenharia Elétricgi@aGrande, PB, 18 de novembro de 2004.

Patricia Nascimento Penaxplorando Aspectos Estruturais na Sintese de Supersigpaia Sistemqs Compostdsni-
versidade Federal de Santa Catarina (UFSC), Curso de Rah+#&3d0 em Engenharia Elétrica, Area de concentracdo:
Sistemas de Controle e Automacédo Industrial, Floriangpak de marco de 2005.

Leandro LosstUma Abordagem para Sistemas Inteligentes de Suporte a&depera Gestado de Organizacfes Virtuais
Universidade Federal de Santa Catarina (UFSC), Curso d€Raiiiacdo em Engenharia Elétrica, Area de concentragao:
Sistemas de Controle e Automagéo Industrial, Floriangp@D de abril de 2005.

Luciene de Oliveira MarinNavegacgédo e Planejamento de Trajetéria de Robds Moveispddta de Modelo Inspirado
na Natureza Universidade Federal de Santa Catarina (UFSC), Curso skSPaduacéo em Engenharia Elétrica, Area de
concentracao: Sistemas de Controle e Automacéo Indysthialanépolis, 28 de agosto de 2006.

Melissa Pereira de Castroocalizacdo de Facilidades: Modelos, Algoritmos e Apliieg em Campos de Petrélddni-
versidade Federal de Santa Catarina (UFSC), Curso de RaB:&rao em Engenharia de Automacéo e Sistemas, 13 de
setembro de 2007.

Rui Jorge Tramontin JunioArcabouco de Suporte a Busca de Conhecimento Baseada enmt®entin Redes Cola-
borativas Universidade Federal de Santa Catarina (UFSC), Curso geGPaduacdo em Engenharia Elétrica, Area de
concentracao: Sistemas de Controle e Automacao Indysttaalandpolis, 21 de setembro de 2007.

David Daniel e Silvatym Estudo sobre a Variabilidade Acustica de Locutores paPaxiugués Brasileiro e a Influéncia
desse Fator nos Pardmetros de Um ASR e Taxa de Reconhecinmémtersidade Federal de Santa Catarina (UFSC),
Curso de Pés-Graduagcdo em Engenharia de Automacéo e Sistehte marco de 2008.
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Doutorado

Junior BarreralUma abordagem unificada para problemas de visdo computatiammorfologia matematicaUniversi-
dade de S&o Paulo, Curso de Doutorado em Engenharia El&&o&aulo, SP, abril de 1992.

. Celso Antbnio Alves Kaestneldma proposta de sistema baseado no conhecimento para gpésaempo-real utilizando

o enfoque sincronoUniversidade Federal de Santa Catarina, Curso de Poss@rad em Engenharia Elétrica, Area de
concentracdo: Sistemas de Informacé&o, Floriandpolisp8tpro de 1993.

. Flavio Moreira de OliveiraCritérios de equilibragédo para sistemas tutores inteligen Universidade Federal do Rio

Grande do Sul, Curso de Pos-Graduacao Ciéncia da CompuRmdio Alegre, RS, janeiro de 1994,

. Claudio Cesar de S&tma Arquitetura para Agentes Autdnomos Moveis sob a Visdntdigéncia Artificial Distribuida

Instituto Tecnolégico de Aeronautica, Curso de Doutoradd3éncias, Sdo José dos Campos, SP, abril de 1997.

. Evandro de Barros Costelm Modelo de Ambiente Interativo de Apredizagem BaseadowarAuquitetura Multiagentes

Universidade Federal da Paraiba, Curso de Pés-GraduacBogenharia Elétrica, Campina Grande, PB, 19 de dezembro
de 1997.

. Maria das Gragas Bruno Mariett@efinicdo dindmica de estratégias instrucionais em sisged®tutoria inteligentes:

uma abordagem multiagentes na WWHétituto Tecnoldgico de Aerondutica, Curso de DoutorahaCiéncias, Sao José
dos Campos, SP, 28 de fevereiro de 2000.

. José Miguel Eyzell GonzaleAspectos de sintese de supervisores para sistemas a edau@tos e sistemas hibridos

Universidade Federal de Santa Catarina, Curso de P6s-@radem Engenharia Elétrica, Area de concentracédo: Sistema
de Informacéo, Floriandpolis, SC, 7 de abril de 2000.

. Marcelo Ladeira:Diagrama de influéncias multiplo secionadtniversidade Federal do Rio Grande do Sul, Curso de

P6s-Graduacao Ciéncia da Computacao, Porto Alegre, RS RMiddo de 2000.

. Conrado Werner Seibdima metodologia formal para o planejamento e controle ds@gs de aeronaves néo-tripuladas

Universidade Federal de Santa Catarina, Curso de P6s-@radem Engenharia Elétrica, Area de concentracéo: Sistema
de Informacéo, Florianépolis, SC, 15 de dezembro de 2000.

Carmen Lucia Ruybal dos Sant&eavalia¢cdes da GasNet e sua eficicia: além da proposigéialininstituto Tecnol6-
gico de Aeronautica, Curso de Doutorado em Ciéncias, S@odtssCampos, SP, 25 de abril de 2001.

Luis Carlos de Souza Menesddma descricdo formal do paradigma de programacéo orientadagentes utilizando
semantica de acded)niversidade Federal de Pernambuco, Curso de Pos-Giaaleat Ciéncia da Computacgéo, Recife,
PE, 30 de agosto de 2002.

César Rafael Claure Torric@ontrole supervisério hierarquico para sistemas a evedissretos: uma abordagem base-
ada na agregacdo de estaddgniversidade Federal de Santa Catarina, Curso de Posi&yad em Engenharia Elétrica,
Area de concentragio: Sistemas de Informacao, Floriaisdi&, 07 de margo de 2003.

Antbnio Eduardo Carrilho da Cunh@&ontribuicdes ao Controle Hierarquico de Sistemas a Eveflizcretos Univer-
sidade Federal de Santa Catarina, Curso de Pds-GraduacBagamharia Elétrica, Area de concentragdo: Sistemas de
Informacao, Floriandpolis, SC, 28 de abril de 2003.

Roberta Vilhena Vieiraldm algoritmo genético baseado em tipos abstratos de dadoa especificacdo em ¥niversi-
dade Federal de Pernambuco, Curso de Pos-Graduacao ermaGi@@omputacéo, Recife, PE, 28 de margo de 2003.

Claudia Regina Milaré&xtracdo de conhecimento de redes neurais artificiaiszatiltlo sistemas de aprendizado simbo-
lico e algoritmos genéticodnstituto de Ciéncias Matematicas e de Computacao (ICMEaAe concentragdo: Ciéncias
de Computacéo e Matematica Computacional, 24 de junho d& 200

Hassan Toutngénierie des systémes d’acquisition coopérative d'imfition, Université Toulouse |, Spécialité Informa-
tique, 26 septembre 2003.

Fabio Ferreira da Costa Campbkna Extenséo a Teoria Matematica da Evidéntiaiversidade Federal de Pernambuco,
Curso de Pés-Graduacgédo em Ciéncia da Computacdo, Recjfé deHevereiro de 2005.
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19.

20.

21.

22,

23.

Andre Bittencourt LealControle Supervisorio modular de Sistemas Hibridosiversidade Federal de Santa Catarina,
Curso de Pos-Graduagdo em Engenharia Elétrica, Area dempacdo: Sistemas de Informacao, Floriandpolis, SC, 26
de setembro de 2005.

Carlos Henrique Farias dos Santddovimento Coordenado de Sistemas Veiculo-Manipuladom@udbnos Utilizando
Técnicas de Inteligéncia Artificial e Sistemas Hibridosiversidade Federal de Santa Catarina, Curso de Pés:&gad
em Engenharia Elétrica, Area de concentracdo: Sistemadaleniacéo, Florianépolis, SC, 02 de junho de 2006.

Adolfo Gustavo Serra Seca Netdm provador de teoremas multi-estratéglastituto de Matemética e Estatistica, Uni-
versidade de S&o Paulo, Area de concentragéo: Ciéncia dpuEagdo, S4o Paulo, SP, 30 de janeiro de 2007.

Alexandre ScaicdAplicacdo de métodos formais no projeto de interfaces patarsas industriais criticodJniversidade
Federal da Paraiba, Curso de Pés-Graduacéo em Engenté@riea;ICampina Grande, PB, 30 de marco de 2007.

Patricia Nascimento Penderificacdo de conflito na supervisdo de sistemas concasemsando abstracdesniversi-
dade Federal de Santa Catarina (UFSC), Curso de Pos-GéamdesmcEngenharia Elétrica, Area de concentragfo: Sistemas
de Informacéo, Floriandpolis, 18 de maio de 2007.

Leandro LosstUm Arcabouco para o Aprendizado de Redes Colaborativas darracdes: Uma Abordagem Baseada
em Aprendizagem Organizacional e Gestéo do Conhecimbmiversidade Federal de Santa Catarina (UFSC), Curso de
P6s-Graduacdo em Engenharia Elétrica, Area de conceatr&gtemas de Informacédo, Florianopolis, 31 de agosto de
2007.

Concursos

1. Participacdo na Comisséo de Exame para provimento do dargrofessor Adjunto da Divisdo de Ciéncia da Computacao

10

do Departamento de Teoria da Computacdo, no campo de corgrgoi Inteligéncia Artificial, no Instituto Tecnol6gico
de Aeronautica, Sao José dos Campos - SP, dezembro de 1992.

. Participacdo na Banca Examinadora de Concurso Publieoipgresso na Carreira do Magistério Superior, Cargo de

Professor Adjunto do Departamento de Informatica, Unidade Federal do Maranh&o, Sao Luis, MA, 04 a 06 de marco
de 2002.

. Participacdo na Banca Examinadora de Concurso Publieoipgresso na Carreira do Magistério Superior, Duas vagas

para o cargo de Professor do Instituto de Ciéncias Mateasticle Computacéo (ICMC-USP), Séo Carlos, SP, 10 e 11 de
dezembro de 2007

. Participacdo na Banca Examinadora de Concurso Publieoipgresso na Carreira do Magistério Superior, Cargo de

Professor da area de Teoria da Computacgéao/Inteligéncificiitna Fundacédo Universidade Federal do ABC, 13 a 15 de
dezembro de 2007.

Coordenacao de projetos

Coordenador do Projeto Integrado de Pesquisaambiente para a especificacéo formal de bases de conhacisne
sistemas dinamico&inanciado pelo CNPq, Processo No. 52.0176/96-0, 1998-19

Coordenador do Projeto Integrado de Pesqgbsaalismos e Ferramentas para Automagao: dos Sistema&niaos as
Bases de Conhecimentos DistribuidBmanciado pelo CNPgq, Processo No. 52.3169/95-7, 1998-20

Coordenador do Projeto PROBRAL de Cooperacéo entre a Winilaete Karlsruhe (Alemanha) e a UFS@n Enfoque
Semantico para Recuperacdo de Dadost p: / / ww. das. uf sc. br/ gi a/ pb- p/), Financiado por Capes-DAAD,
Processo No. 060/98, 1998-2001.

Coordenador local (UFSC) do Projeto de Pesquisa em Infigendd Educacdo MATH_NET)ma abordagem via siste-
mas multiagentes para concepcao e realiza¢éo de ambiartgrativos de aprendizagem cooperativa assistidos por com
putador(ht t p: / / mat hnet . das. uf sc. br/), ProTeM-CC - PTI - PEDU, (Processo Institucional No. 68@99-5,
Processo Individual No. 48.0341/99-0), coordenado petd. HBr. Evandro de Barros Costa Universidade Federal de
Alagoas (UFAL), com a participacdo da Universidade Fed#mallaranhdo (UFMA) e da Universidade Federal de Santa
Catarina (UFSC), 1999-2001.
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Responsével local (UFSC) do Projéion ambiente para engenharia de aplicagdes multiagented\@ld&rograma Tema-
tico e Multi-institucional em Ciéncia da Computacéo (PMTEC), coordenado pelo Prof. Dr. Maria del Rosario Girardi
da Universidade Federal do Maranhdo (UFMA) com a partiépada Universidade Federal de Alagoas (UFAL) e da
Universidade Federal de Santa Catarina (UFSC), 2001.

Coordenador do Projeto de Cooperagéo entre o Institut dbeRelee Informatique de Toulouse (IRIT - Université Paul
Sabatier - Franca) e UFS@Gyteracao entre modelos formais para sistemas de supené@saformacéo Financiado por
Capes-Cofecub, Processo No. 400/02, 2002-2005.

Coordenador do Projeto Individual de Pesquisamalismos e Ferramentas para Automag&inanciado pelo CNPq,
Processo No. 352017/92-9, 2002-2004.

Coordenador do Projeto Individual de Pesquisamalismos e Ferramentas para Automag&inanciado pelo CNPq,
Processo No. 304052/2004-3, 2005-2008.

Coordenador do Projeto de Cooperagéo Internac@oralposicdo e Mddulos para Engenharia de OntologRi®cesso
490222/2007-2, Financiado pelo Convénio CNPg/INRIA (Eegn2008-2009.

Coordenador do Projeto de Pesquiataforma didatica para o ensino e o aprendizado de rolatn. FCTP2312/000,
Financiado pela Fundacéo de Apoio a Pesquisa Cientificar®lBgpca do Estado de Santa Catarina (FAPE®Q,p:
/I ww. f apesc. rct-sc. br/),2007-2008.

Organizacao de eventos

12th Workshop on Logic, Language, Information and CompartatSociedade Brasileira de Computacgado, Jureré Beach
Village, Florian6polis, Santa Catarina, Brazil, July 18-2005 bt t p: / / www. ci n. uf pe. br/ ~wol | i ¢/ wol | i c2005/).

Atividades como consultor

Consultor “ad-hoc” do Conselho Nacional de Desenvolvirnegientifico e Tecnoldgico (CNPQ).
Consultor “ad-hoc” da Fundagado Coordenacgédo de Aperfeieaéorde Pessoal de Nivel Superior (Capes).
Consultor “ad-hoc” da Fundagéo de Amparo a Pesquisa do&d@dlagoas (FAPEAL).

Consultor “ad-hoc” da Fundacédo de Amparo a Pesquisa dod&dt@méspirito Santo (FAPES).

Consultor da Fundacéo de Amparo a Pesquisa do Estado de @aqFPESP).

Revisor da revist®esquisa OepracionalSSN 0101-7438.

Revisor da revista Special Issue on Agents’ Organizatidogtnal of the Brazilian Computer Society, ISSN 0104-6500,
No. 1, Vol. 11, July 2005.

Revisor da revista Special Issue on Ontology Issues anddgpiains, Journal of the Brazilian Computer Society, 2005.

Participacao em comités de eventos

Membro da Comissao Organizadora do 20 Simpésio Brasileidoi@ligéncia Artificial, INPE, Sao José dos Campos, SP,
novembro de 1985.

Membro da Comissédo Organizadora do XI Congresso Nacion&loda&edade Brasileira de Computacéo, Mendes Plaza
Hotel, Santos, SP, agosto de 1991.

Coordenador da Comisséo Julgadora do IV Concurso de Teseseracdes do XI Congresso Nacional da Sociedade
Brasileira de Computacdo, Mendes Plaza Hotel, Santosg8tcade 1991.
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Coordenador do Comité de Programa do 8o Simpdésio Brasileinmteligéncia Artificial, UNB, Brasilia, DF, novembro
de 1991.

Membro do Comité de Programa do 90 Simpdsio Brasileiro ddig@ncia Artificial, IME, Rio de Janeiro, RJ, setembro
de 1992.

“Chairperson” das sec¢fes “Knowledge Representation” G)E“Fuzzy Music” (AIS9) do “Sixth International Fuzzy
Systems Association World Congress (IFSA'95)”, Sdo Pa8i®),22 a 28 de julho de 1995.

Membro do Comité de Programa do 120 Simpésio Brasileiro tiigj@ncia Artificial, Unicamp, Campinas, SP, outubro
de 1995.

Membro do Comité de Programa do | Encontro Brasileiro ddlitféacia Artificial (ENIA'97), UNB, Brasilia, DF, 2 a 8
de Agosto de 1997.

Membro do Comité de Programa do Workshop Sistemas de Tutetigente Aplicados a Educacéo e Treinamento
(STIET'97), VIII Simpdsio Brasileiro de Informatica na Ecacdo (SBIE'97), S&o José dos Campos, SP, 18 a 20 de
novembro de 1997.

Membro do Comité de Programa do 140 Simpdsio Brasileiro tiigiéncia Artificial, PUCRS, Porto Alegre, novembro
de 1998.

Membro do Comité de Programa do Il Encontro Brasileiro deligéncia Artificial (ENIA'99), Rio de Janeiro, RJ - 20 e
21 de julho de 1999.

Membro do Comité de Programa do Workshop Ambientes de Ajmagdm Baseados em Agentes, X Simpésio Brasileiro
de Informética na Educacéo (SBIE’99), Curitiba, PR, 23 a@Bavembro de 1999.

Coordenador das secdes técnicas “Controle e Modelageny'F(izk de setembro de 2000, 08:30-10:30) e “Sistemas
Fuzzy” (14 de setembro de 2000, 14:00-16:00) do XIII CorgpeBrasileiro de Automéatica (CBA'2000), Florianopolis,
Santa Catarina, Brasil, 11 a 14 de setembro de 2000.

Membro do Comité de Programa do Third Iberoamerican WonkghoDistributed Artificial Intelligence and Multi-Agent
Systems, Atibaia, S&o Paulo, Brasil, 20 a 22 de novembro @@.20

Membro do Comité da Jornada de Atualizagdo em Inteligéndifiddal, realizacéo da Comisséo Especial de Inteligéncia
Artificial (CEIA) da SBC como parte do XXI Congresso da Soeige Brasileira de Computacéo, Fortaleza, 30 de julho a
03 de agosto de 2001.

Membro do Comité de Programa do Il Encontro Brasileiro dellgéncia Artificial (ENIA2001), Campus da UNIFOR
e Centro de convencdes do Ceard, Fortaleza, 30 de julho ad@godto de 2001.

Membro do Comité de Programa da First International Joimf&@ence on Autonomous Agents and MultiAgent Systems
(AAMAS 2002), Bologna, Italia, 15 a 19 de julho de 2002.

Membro do Comité de Programa do Fourth Iberoamerican Worgksm Multi-Agent Systems “Agent Technology and
Software Engineering” University of Malaga, Espanha, 2INbvember 2002.

Membro do Comité de Programa do IV Encontro Brasileiro deligéncia Artificial (ENIA2003), SBC, Unicamp, Cam-
pinas, 2 a 8 de agosto de 2003.

Membro do Comité de Programa da Third International Jointf@@nce on Autonomous Agents and MultiAgent Systems
(AAMAS 2004), Columbia University, New York City, 19 July 32July, 2004.

Membro do Comité de Programa do XVII Brazilian Symposium atifiial Intelligence (SBIA04), S&o Luis, Maranh&o,
Brazil, September 29 - October 1, 2004.

Membro do Comité de Programa do Workshop On Ontologies AradrApplications held in conjunction with XVII Bra-
zilian Symposium on Atrtificial Intelligence (SBIA04), Brdian Symposium on Atrtificial Neural Networks (SBRN'04)
and IEEE Machine Learning and Signal Processing (IEEE MD8R'Sé&o Luis, Maranh&o, Brazil, September 28, 2004.
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Membro do Comité de Programa d# $bero-American Conference on Artificial Intelligence (IREMIA2004), Puebla,
Mexico, November 22-26, 2004

Membro do Comité de Programa do Fifth International Sympuson Advanced Distributed Systems, ISSADS 2005,
Guadalajara, Mexico, January 24 - January 28, 2005.

Membro do Comité de Programa do Seminario Integrado de @oftevHardware (SEMISH’'05), 22 a 29 de julho de 2005,
no campus da Unisinos, S&o Leopoldo, RS.

Membro do Comité de Programa do V Encontro Brasileiro delijgéacia Artificial (ENIA2005), XXV Congresso da
Sociedade Brasileira de Computacao, 25 a 29 de julho de Za0Bpus da Unisinos, Sdo Leopoldo, RS.

Membro do Comité de Programa da Fourth International Joimf€ence on Autonomous Agents and MultiAgent Sys-
tems (AAMAS 2005), Utrecht University, July 25-29 2005.

Membro do Comité de Programa do XXIV Concurso de Trabalhdsideacao Cientifica (CTIC'2005), XXV Congresso
da Sociedade Brasileira de Computacéao, 25 a 29 de julho dg @adnpus da Unisinos, Sdo Leopoldo, RS.

Membro do Comité de Programa do XVIII Brazilian SymposiumAgatificial Intelligence (SBIA06), Ribeirdo Petro, SP,
Brazil, October 23-27, 2006.

Membro do Comité de Programa do VI Encontro Brasileiro deligéncia Artificial (ENIA2007), XXV Congresso da
Sociedade Brasileira de Computacao, 03 a 06 de julho de B@fiituto Militar de Engenharia (IME), Rio de Janeiro, RJ.

Participacao na reviséo de artigos

Revisor de artigos do XVII Seminario Integrado de Softwaktaedware, Vitéria, ES, julho de 1990.

Membro da Comisséo Julgadora de Trabalhos da Jornada deutarép Visual IEEE/EPUSP, Escola Politécnica, USP-
SP, S&o Paulo, SP, dezembro de 1990.

Revisor de artigos do Congresso Brasileiro de AutoméatR&/USP, S&o Paulo, 2 a 6 de setembro de 1996.
Revisor de artigos do Xll Congresso Brasileiro de AutomdgBerlandia, MG, 14 a 18 de setembro de 1998.

Revisor de artigos do IV Simpdésio Brasileiro de Automacéeligente, Escola Politécnica da USP, Sdo Paulo - SP, 08 a
10 de setembro de 1999.

Revisor de artigos do 1V Simpdsio Brasileiro De Automac&eligente, Escola Politécnica da USP, Sdo Paulo - SP, 08 a
10 de setembro de 1999.

Revisor de artigos do Xl Congresso Brasileiro de Autonte€Bbriandpolis, 11 a 14 de setembro de 2000.

Revisor de artigos do WORKCOMP’'2000, Workshop de Compwtaghl TA, Instituto Tecnoldgico de Aeronautica, Sao
José dos Campos, SP, 17 a 18 de outubro de 2000.

Participacdao em eventos

1o Simpésio Brasileiro sobre Inteligéncia Atrtificial, UFBEPorto Alegre - RS, novembro de 1984.

Fifth International Conference on Applicable Algebra,dr€Correcting Codes and Computer Algebra, Minorca, Espanh
agosto 1987.

Workshop on Term Subsumption Languages, Jackson Villabe @¢tober 1989.

| Jornada sobre Cibernética Pedagdgica, Escola de ConganieaArtes, Universidade de Sdo Paulo, 11 de marco de
1992,

International Developers Opportunities Conference (I D&jo Paulo, SP, Centro de Convencdes da Gazeta Mercantil,
28-30 de novembro de 1994.
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16 Outras atividades relevantes
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AUXILIAR DE PESQUISA - FINEP, Centro de Processamento ded3ath UFRGS - Divisdo Académica, Porto Alegre
- RS, de novembro de 1976 a dezembro de 1979.

Participacao no cursd:es technigques logicielles pour la sureté de fonctionam@md, Sao José dos Campos, SP, agosto
de 1983.

Colaborador da secéo de Divulgagdo Cientifica do jornalallimensaMultiarte de Porto Alegre, RS, abril a julho de
1991.

Participacao na mesa redonda “Inteligéncia Artificial” FEENASOFT - Feira Internacional do Software, Sdo Paulo - SP,
julho de 1992.

Responsével pela correcdo da prova de Lingua Estrangeamac@s) do Curso de Pds-Graduagcdo em Computacao Aplicada
do Instituto Nacional de Pesquisas Espaciais (CAP-INPE9041992.

Participacdo na Secdo Técnica 1 “Processamento Distaledittegracdo em Inteligéncia Artificial” coordenada peiaf P
Eleri Cardoso, Workshop CIASP, Congresso de Inteligénciifiéial na Solu¢éo de Problemas, CONDEX SUCESU,
Anhembi, Sdo Paulo - SP, 25 a 26 de agosto de 1993.

Participante daMostra de Artedo VIl Simposio Brasileiro de Computagdo Gréafica e Processamnde Imagens (SIB-
GRAPI'95) com o trabalh@ Jaulg 24 a 26 de outubro de 1995.

Escolhido comadNome de Turmaelos formandos do Curso de Graduagdo em Engenharia deol@oatAutomacgéo
Industrial da UFSC, Turma 1996/1.

Professor homenageado do Curso de Graduagdo em Engend&ianttole e Automacéo Industrial da UFSC, Turma
1996/2.

Paraninfo do Curso de Graduac¢éo em Engenharia de Contraléoenacéo Industrial da UFSC, Turma 1997/1.

Membro da Comissdo Coordenadora da eleicdo para chefe@hsfbdo Departamento de Automacéo e Sistemas, reali-
zada no dia 12 de setembro de 1997.

Membro da Comissdo Coordenadora da elei¢cdo para chefe@hsibdo Departamento de Automacéo e Sistemas, reali-
zada no dia 30 de agosto de 1999.

Membro da Comisséo do CTC da UFSC para Selegdo de BolsascigEiu Cientifica representando o DAS, Programa
PIBIC/CNPg-BIP/UFSC, 1997-2000.

Coordenador da Comissao do CTC da UFSC para Selecédo de Beldagiacdo Cientifica, Programa PIBIC/CNPg-
BIP/UFSC, 2000-2001.

Professor Convidado, Universidade Toulouse 1, maio/jlt0a2.

Professor homenageado do Curso de Graduagdo em Engendaianttole e Automacéo Industrial da UFSC, Turma
2003/2.

Professor homenageado do Curso de Graduagdo em Engend&ianttole e Automacéao Industrial da UFSC, Turma
2005/2.

Bolsas e auxilios recebidos

BOLSA DE MESTRADO EM COMPUTAGCAO APLICADA - INPE/CNPq, Instito Nacional de Pesquisas Espaciais,
Sao José dos Campos - SP, de marco a julho de 1982.

BOLSA DE DOUTORADO EM INFORMATICA - CNPq, Institut Nationaolytechnique de Grenoble, de outubro de
1985 a setembro de 1988 - Universitat Karlsruhe, de outubrto88 a marco de 1990.
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AUXILIO PARA PARTICIPACAO EM CONGRESSOS - CNPq, Third Inteational Conference on Tools for Artificial
Intelligence (ICTAI'91), realizada em San José, CalifafriSA, de 10 a 13 de novembro de 1991.

BOLSA DE PROFESSOR VISITANTE - CNPq, Instituto de LogicdpBofia e Teoria da Ciéncia, Niterdi, RJ, janeiro de
1992.

PROJETO INTEGRADO DE PESQUISA - CNPq, Laboratério de Engeiahde Software, marco de 1992 a fevereiro de
1994, incluindo a concesséo de bolsa individual.

AUXILIO PARA PARTICIPACAO EM CONGRESSOS - FAPESP, Interiwatal Symposium on Methodologies for Intel-
ligent Systems (ISMIS’93), realizado em Trondheim, Noayekp a 18 de junho de 1993 e Eighth International Conference
on Applications of Atrtificial Intelligence in Engineerind\(ENG’93), realizada em Toulouse, Franga, 29 Junho a 1 Julho
de 1993.

BOLSA DE PESQUISADOR VISITANTE 2B - CNPq (Processo No. 30483-0), Laboratério de Controle e Microin-
formética (LCMI) do Departamento de Engenharia Elétrickl(Fda Universidade Federal de Santa Catarina (UFSC),
julho de 1993 a junho de 1995.

AUXILIO PARA PARTICIPACAO EM CONGRESSO - CNPq, Fifth Inteational Conference on Information Processing
and Management of Uncertainty in Knowledge-Based SystéPaly'94), Paris, Franca, 4 a 8 de julho, 1994.

PASSAGEM AEREA (CNPq) e TAXAS/ESTADIA (Associacdo Portega para a Inteligéncia Artificial - APPIA), AD-
VANCED SCHOOL ON ARTIFICIAL INTELLIGENCE 94: Atrtificial Inelligence for Multi-Agent Systems, Methodo-
logies and Applications, Troia (Setubal), Portugal, 26d8Getembro de 1994.

BOLSA DE PRODUTIVIDADE EM PESQUISA 2C - CNPq (Processo No23%7/92-9), marco de 1996 a fevereiro de
1998.

AUXILIO PARA PARTICIPACAO EM CONGRESSO - CNPq (Processo Ng51454/97-9), International Joint Confe-
rence on Atrtificial Intelligence (IJCAI'97), Nagoya, Jap@3 a 29 de agosto de 1997.

AUXILIO PARA PARTICIPACAO EM CONGRESSO - CapesAEX (Procedso. 0448/98-2), Third International Con-
ference on Multi-Agent Systems Conference (ICMAS’98),i®dfranca, 04 a 07 de julho de 1998 e Seventh International
Conference on Information Processing and Management oétthinty in Knowledge-Based Systems (IPMU’98), Uni-
versité de La Sorbonne, Paris, Franca, 06 a 10 de julho de 1998

BOLSA DE PRODUTIVIDADE EM PESQUISA 2B - CNPq (Processo N028%7/92-9), marco de 1998 a fevereiro de
2000.

BOLSA DE PRODUTIVIDADE EM PESQUISA 2B - CNPq (Processo No28%7/92-9), marco de 2000 a fevereiro de
2002.

BOLSA DE PRODUTIVIDADE EM PESQUISA 2A - CNPq (Processo No.2837/92-9), marco de 2002 a fevereiro de
2004.

AUXILIO PARA PARTICIPACAO EM CONGRESSO - CNPq (Processo Ng51128/00-1), Fifth International Confe-
rence Atrtificial Intelligence And Symbolic Computation Tdmg, Implementations and Applications (AISC’2000), Matjri
Espanha, 17 a 19 de julho de 2000.

BOLSA DE POS-DOUTORADO - Capes (Processo No. 0129/03-&jtit de Recherche Informatique de Toulouse
(IRIT), Université Toulouse |, agosto de 2003 a julho de 2004

AUXILIO PARA PARTICIPACAO EM CONGRESSO - CNPq (Processo M&1878/2004-3), 16 European Conference
on Atrtificial Intelligence (ECAI'04), Valencia, Spain, Augt, 22-27, 2004.

BOLSA DE PRODUTIVIDADE EM PESQUISA 1D - CNPq (Processo No4862/2004-3), marco de 2005 a fevereiro
de 2008.
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18 Prémios e distingoes

e Prémio LiterarioTroféu Boi-de-Mamaaoonferido ao livranteligéncia Artificial Ferramentas e Teorigela Camara Cata-
rinense do Livro por ocasiao da 1a. Bienal do Livro do Cone Bid. Feira do Livro de Floriandpolis, 15 de setembro de
1999.

e Prémio “Best Paper” da International Joint Conference IBERA'2000 (Ibero-American Atrtificial Intelligence Confe-
rence) SBIA2000 (Brazilian Artificial Intelligence Sympim) com o artigddynamic Social Knowledge: A Comparative
Evaluationescrito em co-autoria com Augusto Cesar Pinto Loureiro dst&Co

19 Sociedades a que pertence

e SBC
Sociedade Brasileira de Computacao (Sdcio No 1412)

e SBMAC
Sociedade Brasileira de Matematica Aplicada e Computati{@ocio No 688)

e SBA
Sociedade Brasileira de Automatica (S6cio No SBA03-642)

e ACM
Association for Computing Machinery (Sécio No 5190848)

20 Conhecimento de idiomas
e Inglés
e Francés

e Alemao

31



